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Peadli

Chers partenaires commerciaux,

Le monde de la production industrielle est aujourd’hui tres
complexe, mais n’a parallelement jamais présenté autant
d’opportunités. Une productivité garantie pour chaque client
exige des machines flexibles, fiables et d’une grande effica-
cité énergétique. On demande aujourd’hui de nouveaux
concepts modulaires de machines, pour une production de
variantes efficaces autorisant des remplacements de mo-
dules rapides, qui offrent une flexibilité et une capacité
d’adaptation optimales.

Nos systemes d’entrainement mécatroniques ont le potentiel
pour influer positivement sur tous les parametres de perfor-
mance pertinents, de fagon fiable, 24 h/24, 7 J/7, dans le
monde entier. Les systemes alpha Mechatronic Systems sont
bien plus que la somme de composants individuels congus
intelligemment. Gréace a leur compacité, ils peuvent étre utili-
sés dans un espace tres limité. Les faibles moments d’inertie
aug-mentent la productivité de vos machines et optimise leur
efficacité énergétique.

Expérience, savoir faire, compréhension des systemes et
connaissances du secteur nous permettent de concevoir des
solutions systéeme d’une extréme qualité.

Quelle que soit la solution alpha pour laquelle vous optez :
avec nous, vous étes sir de toujours atteindre rapidement et
aisément votre objectif. Nous vous proposons des solutions
d’entrainement mécaniques et mécatroniques globales pour
tous les axes. Si vous le souhaitez, nous pouvons étre votre
fournisseur unique, en proposant des systémes complets in-
cluant des actionneurs, y compris pour systemes linéaires.

Miniaturisation, aptitude a I'intégration, connectivité aux ré-
seaux et intelligence sont au premier plan lorsque nous
déve-loppons nos produits. Car la réussite de nos clients est
notre priorité. Nous I'avons bien compris, et c’est notre moti-
vation au quotidien.

Prenez-nous au mot !

Thomas Patzak et Norbert Pastoors
Gérants de WITTENSTEIN alpha GmbH



LES POINTS FORTS

des alpha Mechatronic Systems

UNE DENSITE DE
PUISSANCE MAXIMALE

L’unité compacte Power de moteur et
réducteur permet une performance élevée
sur un espace considérablement restreint.

UNE GRANDE RIGIDITE

Les rigidité torsionnelle et de bascule-
ment supérieures du roulement d’entrai-
nement assurent une meilleure qualité

de régulation du servoactionneur.

UNE EVOLUTIVITE

ABSOLUE
Les propriétés techniques de l'unité

peuvent étre adaptées en fonction de
I'application.

premo®

Avec premo?®, la précision absolue rencontre le parfait
mouvement. La plate-forme de concepts machine évo-
lutifs peut étre utilisée en toute flexibilité sur toutes
les interfaces, et est adaptable aux exigences du client
tant sur le plan mécanique qu’électrique.

UN FAIBLE
" MOMENT D’INERTIE
0

Le moment d’inertie, essentiellement plus
faible, augmente la productivité et réduit
la consommation d’énergie.

N UNFABLE
£ ¢\ JEUANGULAIRE
N Tkt Wi

de I'installation.

’ UNE CONNECTIVITE

@ FELEVEE
Linterface électrique permet une

connectivité élevée avec de nombreux

servorégula-teurs différents.

Plus productifs, plus efficaces et plus précis - voila ce
qui caractérise les servoactionneurs éprouvés de la fa-
mille TPM* avec bride d’entrée. Et ce partout : de la
robotique aux machines-outils, des applications dyna-
miques aux applications grande capacité de charge.



VOTRE MOND i
NOTRE MOTEUR

DEPUIS PLUS DE 40 ANS

SP LP Systemes linéaires TPM* Systéme linéaire alpha Value Line
High Performance

1983 1994 1996 1999 2002 2004 2006 2007 2011 2013 2015

TP Logiciel de XP+/ TP+ / SP*/ LP* TPK* / SPK* / HDV
dimensionnement cymex® HG* / SK* / TK* Design hygiénique
f o
e
o

N




PERFORMANCE | PERENNITE

Vous voulez de la puissance Nous vivons les processus:
au moment opportun: Seul celui qui comprend dans les
Un couple élevé, une précision énorme moindres détails les opérations et les
et une grande densité de puissance : exigences du c6té du client, peut mettre
la mesure de toutes choses pour nos au point des solutions qui offrent de la
produits et systemes. valeur ajoutée a moyen et long terme.

\
EVOLUTIVITE / : P RENTABILITE
.

Vous ne faites WITTENSTEIN aloha Nous aimons le « lean »:
aucun compromis: P Nous proposons des produits

Quelle que soit la plage de et systemes qui sont congus

Bl 1oL vous Il est l?on de.sav0|r aL.JJOUFd hu-l ce qui sera dans le sens de l'efficacité
’ ) , nécessaire demain. Lappliquer en énergétique et se montent
Proposons une solution qui pratique, c’est encore mieux. Nous dans les machines de
évolue en temps réel. : ; ; ",
p développons une technologie qui maniére compacte.

fagonne 'avenir : ENGINEERING
FUTURE SOLUTIONS.

DISPONIBILITE CONNECTIVITE

Vous avez besoin de fiabilité: Nous réfléchissons en termes
Nous disposons de I'éventail de d’interfaces:
produits le plus large du marché et Tous nos systemes permettent
pouvons réaliser votre application I'intégration dans des périphériques
« just in time ». les plus variés.
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WITTENSTEIN alpha dans tous les axes

Solutions complétes d’entrainement par un seul et méme prestataire

Nous proposons les solutions adaptées pour quasiment tous les domaines d’application. En plus
de réducteurs, notre gamme de produits comprend un large éventail de solutions d’entrainement
avec des systemes lingaires et des actionneurs. Des accessoires parfaitement coordonnés, tels
qgue des accouplements et des frettes de serrage compléetent la gamme de produits.

Nos produits sont divisés en segments Basic, Value, Advanced et Premium en termes de

«Performance» et de «Value». Nous voulons aider nos clients a trouver encore plus facilement la
bonne solution dans notre large portefeuille pour chaque application spécifique.

Apercu de notre gamme de produits :

Réducteurs planétaires
A

alpha Premium

alpha Advanced

alpha Value

alpha Basic

Performance

Reducteurs a couple hypoide, a couple conique
et réducteurs a vis sans fin

| -
i 3
e SR » PC*/ SPK*
i
| % K/ HG/ TK!
& ) SC* VH* / VS* / VT+
. NPRK T §* 21 #
% NPTK
: (] NPSK : alpha Value
NPLK
E NPK NVH / NVS
K o &
rr— ) E
ﬁ : alpha Basic

CPK/CPSK CVH/CVs

Performance
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Savoir-faire dans tous les secteurs

Nos solutions vont des axes ultraprécis montés dans des machines de production
jusgu’a des machines d’emballage qui doivent faire preuve d’un maximum de pro-
ductivité dans un espace de montage minimal.

Apercu :

- Machines-outils et - Machines de travail du bois

technique de fabrication - Machines pour I'impression et le papier

- Machines d’emballage et

. L , - Robotigue et automatisation
pour I'industrie alimentaire

Systémes linéaires

alpha Premium

Premium Linear System — RP*
Premium Linear System — XP*

Advanced Linear System — TP+
uﬂd——‘—‘"’ alpha Advanced
Advanced Linear System — SP+

War System - NPR alpha Value
alpha Basic

Value

\

Performance

Actionneurs

A -
- %‘J alpha Premium
- premo® XP Line
a premo@J TP Line
@ alpha Advanced

premo® SP Line

! -
. -— TPM POWER
C = TPM* HIGH TORQUE
' - f TPM* DYNAMIC
axenia value alpha Value
alpha Basic
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Nous VvIvoNs
la mécatronigue

Nos servoactionneurs, pour une plus grande efficience

et une meilleure précision

Les exigences de nos clients sont nos exigences. C’est
pourquoi la mécatronique s’assortit pour nous d’une di-
mension trés créative : il s’agit de réaliser une intégration
la plus individuelle possible de la technologie des cap-
teurs, des logiciels, des réducteurs, des moteurs et des
systemes électroniques pour créer des systémes
d’entrainement intelligents, trés efficaces et maitri-
sables — méme dans des conditions environnementales
extrémes. Pour répondre a cette exigence, nous antici-
pons, analysons et synthétisons.

Quand nous mettons au point nos servoactionneurs,
nous avons toujours pour objectif de réduire la com-
plexité pour le client — en proposant le meilleur de
I'efficacité, de la sécurité, de la connectivité et de
I'innovation. C’est pour nous la valeur ajoutée qui fait
toute la différence.




13



Performants dans chaque secteur

Industrie alimentaire
et des boissons

Logistique
de stockage
FTS

\V/

Machines-outils

Une extréme efficacité, la sécurité et une compatibilité
complete dans les secteurs d’application les plus divers :
du fait de leur grande dynamique, nos servoactionneurs
assurent une productivité élevée. La densité de puis-
sance particuliere réduit la consommation d’énergie, et
la faible longueur de montage permet aussi de les utiliser
quand les rapports d’espace sont délicats.

2.

Automobile/
production
industrielle

Robotique

Pharmacie

Quelle que soit votre exigence : WITTENSTEIN alpha
propose des solutions performantes spécifiques d’un
secteur, sous forme de solutions série économiques et
de développements haute qualité spécifiques d’un client.



De nombreux domaines d’application

Les servoactionneurs de WITTENSTEIN alpha peuvent étre utilisés dans de nombreuses applications.
En voici quelques exemples :

Emballages en boites pliantes
(entre autres positionnement/pliage, Ensacheuse tubulaire

soupape de remplissage) ~ (entre autres course de serrage des
machoires, couteaux)

. 3
: ﬁ,i : Robots Delta -@

> (axe 1 a 3, axe de basculement)

> o
F‘ L
fnA _'-_\__\_\_
=i
ddd

’Ll Portique de manipulation ‘}2
(axe Z, axe de basculement/rotation)

Machine-outil de fraisage
(axes de rotation A—C, changeur d’outils)

Thermoformage de plastique

(axe des outils)
Intralogistique

(systemes de transport
autoguidés)




Une application plus efficace

Du fait de la densité de puissance élevée, du faible moment d’inertie, de la grande rigidité et
du faible jeu angulaire, les servoactionneurs WITTENSTEIN alpha permettent d’atteindre deux

objectifs essentiels :

1. Augmenter la productivité pour une dépense énergetique comparable

Pour augmenter la productivité d’'une installation, il faut
avant tout réduire la durée de cycle dans I'axe critique.
Cela n’est pas uniquement résolu par un couple d’accélé-
ration supérieur en vue de réduire les fractions temporelles
dynamiques. Une rigidité supérieure est aussi indispen-
sable pour atteindre un meilleur comportement transitoire.

L’exemple suivant de machine d’emballage montre
qu’un premo® TP Line Taille 3 avec 20 % de couple d’ac-
célération en plus et 30 % de rigidité torsionnelle en plus
génere, pour une dépense d’énergie comparable, une
augmentation considérable de la productivité. La course
de 50 mm dans 'axe temporellement critique est accom-
plie avec 50 ms de moins, ce qui correspond a une aug-
mentation de production de 29 %.

Vitesse [m/min] Vitesse v2
30 —
20 //// \§\
10 \\
0
-10 T T T T 1
0 0,05 0,1 0,15 0,2 0,25
Temps [s]

Erreur de position [um]

200

100

0

-100

-200

Concurrent — premo® TP Line Taille 3

Erreur de position

AN

) a

O\
Vv

T T T 1
0 0,05 0,1 0,15 0,2 0,25

Concurrent — premo® TP Line Taille 3 Temps [s]



2. Réduire la consommation d’énergie pour une productivité identique

Une réduction de la taille permet en outre de réduire les
codts d’investissement pour la chaine cinématique et les
colts d’exploitation. Lobjectif est d’obtenir un entraine-
ment plus petit et donc un servocontréleur plus petit qui
permettent une consommation d’énergie plus faibles tout
en conservant la méme productivité. Pour cela, il faut avoir
un faible moment d’inertie associé a une rigidité accrue.

Exemple des robots Delta : en utilisant un premo® TP Line
Taille 2, on obtient le méme résultat qu’avec un moteur
considérablement plus gros d'un concurrent. La plus
grande rigidité du servoactionneur pour une masse d’iner-
tie parallelement plus faible permet d’utiliser un moteur
plus petit. La consommation de courant du premo® Taille 2
est de 6,5 A, soit environ 50 % sous la consommation du
produit de comparaison. Il est ainsi possible de sélection-
ner tant le servocontréleur que le module d’alimentation
d’un palier plus faible, ce qui permet un potentiel d’écono-
mie considérable pour une application 3 axes.

-200

Couple [Nm]
100

Consommation d’énergie

50 —

-50 |

-100

-150

T
0,1
— Concurrent

T
0,2

T T T T T T T 1
0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1

— premo® TP Line Taille 2 Temps [s]
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Outils d’ingénierie WITTENSTEIN alpha —
Plusieurs voies menent au but

Notre gamme de logiciels vous guide pour la sélection de
I'entrainement optimal

Vous pouvez télécharger facilement des feuilles de cotes et des données CAOQO,
sélectionner rapidement et facilement le réducteur adapté ou concevoir des pro-
cessus cinématiques complexes dans les moindres détails et avec précision : nos
solutions logicielles menent par des voies diverses a une sélection d’entrainement
optimale et fiable dans tous les axes.

CAD POINT
— Your smart catalog

- Données de puissance, feuilles de cotes et
données CAO sur tous les réducteurs

- Disponible en ligne, sans ouvrir de session

- Documentation précise de la sélection

www.wittenstein-cad-point.com

cymex® select
— Best solution within seconds

- Efficace et personnalisable
sélection de produits en quelques secondes
- Les trois produits recommandés selon vos besoins
- Disponible en ligne sans identification
- Possibilité de demander un
devis directement et rapidement

cymex-select.wittenstein-group.com

cymex® 5
— Calculate on the Best

- Calcul détaillé de faisceaux d’entrainement
complets

- Simulation exacte des grandeurs de mouve-
ment et de charge

- Logiciels a télécharger pour des conceptions
exigeantes

www.wittenstein-cymex.com
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Servoactionneurs
premo®
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premo® —

la puissante plateforme d’actionneurs

La précision absolue rencontre le parfait mouvement :
premo® allie précision et déplacement, avec une efficacité inégalée.

L'idée centrale de la premiére plateforme entiérement
évolutive de servoactionneurs WITTENSTEIN alpha est
une flexibilité sans compromis du point de vue de
I'utilisateur : les moteurs et les réducteurs aux caracté-
ristiques de puissance étagées en fonction de I'application
peuvent étre configurés de maniére modulaire en unités
moteur/réducteur individuelles. Le résultat donne un
module particulierement polyvalent pour les applications les
plus diverses, a la puissance individuelle qui satisfait
quasiment toutes les exigences de la technologie
d’entrainement, d’intégration et de spécifications sectoriel-
les. Grace au concept des plates-formes modulaires,
les servoactionneurs premo® peuvent en outre étre
rapidement fabriqués et préparés pour une problématique
donnée.

Au ceeur de I'unité moteur/réducteur se trouve un réducteur
de précision a rigidité torsionnelle, affichant un faible
jeu et une excellente densité de couple, combiné a un
servomoteur synchrone a excitation permanente tout

premo® SP Line

premo® TP Line

aussi performant qui garantit une faible variation du couple
et une grande constante de vitesse grace a son bobinage
réparti. Par un principe de conception intelligent utilisé pour
la premiere fois, premo® définit de nouvelles références
en termes de flexibilité et de durabilité, et pour ce qui
est de la performance, la génération des servoactionneurs
premo® atteint également de nouvelles dimensions : un
doublement de la densité de puissance pour un
encombrement réduit a un minimum, une productivité
supérieure et une efficacité énergétique optimisée grace a
la technologie numérique monocéble. En d’autre termes,
c’est plus de liberté en termes de planification, construction
et stockage, et moins de codts d’investissement.

Les trois gammes de cette génération novatrice de ser-
voactionneurs sont équipées de la derniére technologie
des codeurs numériques et se caractérisent par une
conception sans vis qui facilite particulierement les opéra-
tions de nettoyage et de maintenance.

premo® XP Line

22
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Interfaces mécaniques et électriques flexibles, pour une évolutivité élevée

premo® SP Line -
la classe d’entrée de gamme

Une puissance optimale pour toutes les opérations

de positionnement

- Des courtes durées de cycle grace a un jeu réduit et une grande
rigidité

- Une tres bonne précision du positionnement

- Un équipement de base avec arbre de sortie lisse et resolver

premo® TP Line - la classe dynamique

La précision des opérations de positionnement

et de traitement

- La rigidité torsionnelle élevée et le trés faible jeu angulaire
assurent des accélérations élevées et une grande qualité
de régulation

- Un équipement de base avec bride de sortie
et codeur HIPERFACE® absolu simple tour, SIL 2

premo® XP Line -
la gamme d’exception

La polyvalence dans quasiment tous les domaines

- Une densité de puissance maximale alliée a une grande
rigidité torsionnelle et des forces radiales élevées

- Un équipement de base avec arbre de sortie lisse et
codeur HIPERFACE DSL® absolu simple tour, SIL 2

La possibilite d’amélioration individuelle
de toutes les lignes grace a des options
variées :
- Codeur analogique et numérique,
et codeur plus sar selon SIL 2
- Version un et deux connecteurs
- Frein de maintien a aimant permanent
- Jeu angulaire réduit
- Formes de sortie diverses

23



premo® — clairement supérieur en termes de puissance

- Une performance supérieure de la machine grace a un couple d’accélération plus élevé

- Une possibilité de réalisation de machines nettement plus compactes et plus performantes du fait
d’une densité de puissance particulierement élevée dans un espace compact

- Une connectivité adaptée aux nouvelles générations de régulateurs des principaux fournisseurs systeme par
I'utilisation de codeurs numériques (EnDat 2.2, HIPERFACE DSL®, DRIVE-CLIQ) et une spécification de tension

de fonctionnement élevée, jusqu’a 750 V CC

- Une opération de cablage réduite grace a la technologie a 1 connecteur
- Une fiabilité et une sécurité supérieures par I'utilisation de freins et de codeurs SIL 2 plus puissants
- Une utilisation dans les applications alimentaires et exigeant un lavage a grande eau du fait de la

conception hygiénique du carter avec surface lisse

premo® — la nouvelle classe d’efficacité énergétique

Réducteur planétaire a étagement de rapports précis,
assorti d’'un rendement allant jusqu’a 97 %, et allié a
des servomoteurs assurant un rendement jusqu’a
92 % - la plate-forme premo® exploite toutes les
connaissances de WITTENSTEIN alpha pour concevoir
des servoactionneurs présentant une grande efficacité
énergétique. Du fait de la suppression de I'accouple-
ment par arbre, I'inertie est réduite, de méme que le
besoin en courant lors d’'une accélération, via une
saturation optimisée.

La technique monocéble numérique assure en outre
I’alimentation en énergie et la transmission des don-
nées entre moteur et régulateur par un connecteur et
un cable de raccordement uniques. Cela réduit de
moitié la dépense de céblage et diminue le poids
dans le cas d’entrainements mobiles. Lintégration de
premo® dans des robots ou des structures de machine
mobiles permet alors de réduire la consommation
d’énergie. On obtient au final une trés grande efficacité
énergétique.



premo® —
la flexibilité absolue dans tous les cas

Gain
200
150
100
Couple Puissance max.
d’accélération
50
0
premo® TP Line Taille 3
TPM+ DYNAMIC 025
Longueur S
de montage Flexibilité
Par rapport a la gamme éprouvée TPM*, les nouveaux ser- le servo-contrbleur offre des possibilités de raccordement
voactionneurs premo® affichent considérablement plus de quasi-illimitées de par son spectre de tensions jusqu’a
flexibilité et de potentiel de puissance. Linterface avec la 750 V CC et le grand nombre de codeurs analogiques et

machine se décline en différentes versions, 'interface avec numériques possibles.




Notre savoir-faire, vos avantages

26

Une interface de réducteur flexible,
adaptée a chaque application

o

Toutes les surfaces extérieures
présentent un design lisse et hygiénique

A

Des connecteurs a baionnette
pour une installation rapide

Un capot conique
sans vis

00

Moins de cablage grace a la technologie
monocable avec codeurs numériques

000

Des paliers robustes affichant
une durée de vie supérieure

©0

Un frein avec couple
de maintien renforcé

00




Surface du servoactionneur
résistante et facile a nettoyer

Tension de fonctionnement
élevée et connectivité absolue
vers les intégrateurs

Liberté individuelle lors de
la conception la plus grande
possible

Sécurité maximale des machines
et de linvestissement :

Design de grande qualité sans téte de vis pour des conditions
de nettoyage optimales et une durabilité élevée

Augmentation de la puissance par une tension de fonctionnement jusqu’a
750 V CG, interfaces pour EnDat 2.2, HIPERFACE DSL®, DRIVE-CLIQ,
technologie en partie monocable pour une extréme flexibilité d’adaptation
aux régulateurs tiers et une productivité optimale

Modules systéme premo® intelligents, avec différentes sorties du réducteur,
faibles longueurs de montage comme base de conception optimale, par ex.
pour une faible surface de montage, design simplifié pour réduire les
contours génants, méme sur de petites machines, économie sur la chaine
cinématique via une meilleure efficacité énergétique et un raccordement
monocable, liberté de conception optimale grace a un choix important de
codeurs, adaptés a différentes applications

Concept de produit intelligent, offrant une grande efficacité énergétique : par
ex. réduction des défaillances de composant par la suppression des
accouplements, réduction des investissements grace a des régulateurs plus
petits, consommant moins d’énergie en accélération, moins de cables et
chaines a cables plus petites du fait du raccordement monocable, couple de
maintien supérieur pour une distance d’arrét d’'urgence raccourcie et plus de
sécurité sur les axes verticaux, réduction du risque de panne du fait de la
sécurité fonctionnelle intégrée au codeur

o Augmentation de la productivité / augmentation de ’OEE* e Fiabilité / durée de vie

e Conception de machine simplifiée

Q Sécurité

* Overall Equipment Effectiveness (Efficacité globale de I’équipement)







La classe d’entrée de gamme

- Convient essentiellement aux opérations
de positionnement

- De courtes durées de cycle

- Le plus spécifique des axes entrainés :
faible poids et faible longueur de montage

- Une interface mécanique avec l'arbre de sortie 0 proguctivie T Etficionce NI Précision

- Lidéal pour la fixation d’accouplements,
de roues de courroies ou de pignons

- Sont proposées en plus de I'arbre lisse une - Une précision suffisante pour la plupart
forme d’arbre claveté et une forme d’arbre des applications
cannelé

- Extensible en option avec tous les codeurs
- Une interface électrique standard avec un resolver et variantes de connecteurs disponibles

Exemples d’application

Les portiques de manipulation sont des aides pré-
cieuses quand il s’agit de transporter des palettes,
des caisses ou des tdles entre autres du point A au
point B. Plus rapidement c’est, meilleur c’est.

premo® SP Line maitrise cette opération grace
a son faible poids et sa dynamique élevée.
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premo® SP Line Taille 1 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 41,6 42 42 42 42 42 42 42 32
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 16,5 20,8 26 26 26 19,9 25 26 17
g?;p's darrét du frein T. |Nm 20,8 26 325 | 364 | 455 | 208 26 36,4 52
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 2,84 2,84 2,84 2,84 2,84 1,4 1,4 1,4 1,4
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 4,47 4,47 4,47 4,47 4,47 2,52 2,52 2,52 2,52
Courant d’arrét du moteur A A 1,71 1,71 1,71 1,71 1,71 1 1 1 1
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 6 Réduit < 4
(rREEE;E(: torsionnelle c,, Nm/aremin 35
Force axiale max. @ Fomvee |N 2400
Force latérale max. @ Foomax | N 2800
Couple de basculement max. M,y | N 152
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m  |kg 32436
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC2-00060AA016,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =012,000 - 035,000

(’:ng:.te::?me J, | kgem? 0,37 0,37 0,36 036 0,36 0,22 0,22 0,22 0,22

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 226,6 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 2491 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 279,5 75,7
Resolver 211,6 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 2341 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 264,5 75,7
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 262,6 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 285,1 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 315,5 75,7
Resolver 239,1 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 261,6 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 292 75,7
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premo® SP Line Taille 2 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 81,5 102 110 110 110 102 110 110 90
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 30 37,9 47,8 53,7 67,3 39,1 49,2 69,2 52
g?;p's darrét du frein T. |Nm 374 | 468 | 585 | 655 | 819 52 65 91 130
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 269 215 184 176 155 119 104 85,7 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 5,53 5,53 5158 5,53 5,53 2,76 2,76 2,76 2,76
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 6,94 6,94 6,94 6,94 6,94 4,45 4,45 4,45 4,45
Courant d’arrét du moteur I A 2,33 2,33 2,33 2,33 2,33 1,58 1,58 1,58 1,58
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 6 Réduit < 4
(rREEE;E(: torsionnelle c,, Nm/aremin 10
Force axiale max. @ Fomvee |N 3350
Force latérale max. @ Foomax | N 4200
Couple de basculement max. M,y | N 236
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m  |kg 51456
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC2-00150AA022,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =019,000 - 042,000

(’:ng:.te::?me J, | kgem? 09 0,87 0,87 0,85 0,85 0,47 0,47 0,47 0,47

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 250,8 23
HIPERFACE®
i=16-35 273,1 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 303,3 75,5
Resolver 235,8 23
HIPERFACE®
i=40-100 258,1 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 288,3 75,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 289,8 23
HIPERFACE®
i=16-35 312,1 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 342,3 75,5
Resolver 251,6 23
HIPERFACE®
i=40-100 273,9 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 304,1 75,5
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premo® SP Line

Taille 3 2 étages

(ramené a I'entrée)

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 248 310 315 315 315 296 283 315 235
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 93 117 146 164 175 89,4 112 158 120
g?;p's darrét du frein T. |Nm 116 146 182 204 255 93,6 17 164 234
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 322 257 220 205 171 108 86,4 70 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 16,7 16,7 16,7 16,7 16,7 6,09 6,09 6,09 6,09
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 19,8 19,8 19,8 19,8 19,8 7,7 7,7 7,7 7,7
Courant d’arrét du moteur I A 7,05 7,05 7,05 7,05 7,05 2,77 2,77 2,77 2,77
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 5 Réduit <3
(rREEE;E(: torsionnelle c,, Nm/aremin 31
Force axiale max. @ Fomvee |N 5650
Force latérale max. @ Foomax | N 6600
Couple de basculement max. M,y | N 487
Durée de vie L, h > 20000
:;isdfzm) m  |kg 10411,7
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC2-00300AA032,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 024,000 - 060,000
Moment d'inertie J, | kgem? 4,42 4,32 4,31 423 4,22 1,62 1,61 1,61 1,61

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 319,2 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 351,2 58,5
Resolver
HIPERFACE® 295,1 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 327,1 58,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 364,7 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 396,7 58,5
Resolver
HIPERFACE® 319,1 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 351,1 58,5
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La classe dynamique

- Optimal pour les opérations délicates
de positionnement et de traitement

- Un jeu angulaire extrémement faible et une
extréme rigidité torsionnelle permettent des
durées de cycle extrémement faibles et une
exceptionnelle qualité de surface

Une interface mécanique avec la bride de sortie

Idéal pour la fixation d’un bras de levier
ou d’un pignon

Une interface électrique standard avec un
codeur HIPERFACE® absolu simple tour, pour
une grande précision de positionnement

Extensible en option avec tous les codeurs
et variantes de connecteurs disponibles

Exemples d’application

Les ensacheuses tubulaires emballent de fagon inin-
terrompue des marchandises de tout type - dont
des aliments, tels que chips ou oursons en guimauve.
Il est alors indispensable d’atteindre le débit le plus
élevé possible. Et il est particulierement important
que tous les sachets soient fermés proprement et de
fagon parfaitement étanche.

premo® TP Line résout ce défi par une précision
et une densité de puissance exceptionnelles.

[ Productivite

1 Etficience

B Frecision
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premo® TP Line Taille 1 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accelération max. T, |Nm 416 | 523 55 55 55 50,2 55 55 35
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 16,5 20,9 26,2 29,3 37 20,1 25,3 35,5 18
g?;p's darrét du frein T. |Nm 208 26 325 | 364 | 455 | 208 26 36,4 52
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tr/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Couple max. d’accélération du moteur Tonax | NM 2,84 2,84 2,84 2,84 2,84 1,4 1,4 1,4 1,4
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 4,47 4,47 4,47 4,47 4,47 2,52 2,52 2,52 2,52
Courant d’arrét du moteur A A 1,71 1,71 1,71 1,71 1,71 1 1 1 1
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 4 Réduit < 2
Pgjdite torstonnelle C,, |Nmiarcmin| 12 12 12 12 12 11 12 11 8
Rigidité de basculement C,e Nm/arcmin 85
Force axiale max. @ Fommax | N 1630
Couple de basculement max. M e | NM 110
Durée de vie L, h > 20000
:;isdfzm) m  |kg 27431
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la S,O.U.ﬁlet métgllique . BCT-00015AAX-031,500
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =012,000 - 028,000
(’:ng:.te::?me J, | kgem? 037 | 037 | 03 | 03 | 03 | 022 | 022 | 022 | 022

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 164,8 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 187,3 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 217,7 75,7
Resolver 149,8 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 172,3 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 202,7 75,7
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 200,8 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 223,3 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 253,7 75,7
Resolver 177,3 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 199,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 230,2 75,7
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premo® TP Line Taille 2 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 81,3 102 128 143 143 102 127 143 105
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 29,9 37,7 47,3 53,2 67,3 38,7 48,4 68,8 60
g?;p's darrét du frein T. |Nm 374 | 468 | 585 | 655 | 819 52 65 91 130
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 269 215 172 154 138 119 95,2 78 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 5,53 5,53 5158 5,53 5,53 2,76 2,76 2,76 2,76
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 6,94 6,94 6,94 6,94 6,94 4,45 4,45 4,45 4,45
Courant d’arrét du moteur I A 2,33 2,33 2,33 2,33 2,33 1,58 1,58 1,58 1,58
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 3 Réduit < 1
Pgjdite torstonnelle C,, |Nmfarcmin| 32 32 32 31 32 30 30 28 22
Rigidité de basculement C,e Nm/arcmin 225
Force axiale max. @ Fommax | N 2150
Couple de basculement max. M e | NM 270
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m kg 51456
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BCT-00060AAX-050,000
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =014,000 - 035,000
xng:.te::?me J, | kgem? 0,91 08 | 08 | 08 | 08 | 048 | 047 | 047 | 047

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 189,5 23
HIPERFACE®
i=16-35 211,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 242 75,5
Resolver 174,5 23
HIPERFACE®
i=40-100 196,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 227 75,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 228,5 23
HIPERFACE®
i=16-35 250,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 281 75,5
Resolver 190,3 23
HIPERFACE®
i=40-100 212,6 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 2428 75,5

@ 315HWXT
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premo® TP Line Taille 3 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accelération max. T, |Nm 247 310 380 350 380 226 283 330 265
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 92,6 116 146 164 206 89,1 112 158 120
g?;p's darrét du frein T. |Nm 116 146 182 204 255 93,6 17 164 234
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 322 257 206 197 166 108 86,4 68 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 16,7 16,7 16,7 16,7 16,7 6,09 6,09 6,09 6,09
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 19,8 19,8 19,8 19,8 19,8 7,7 7,7 7,7 7,7
Courant d’arrét du moteur I A 7,05 7,05 7,05 7,05 7,05 2,77 2,77 2,77 2,77
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 3 Réduit < 1
Pgjdite torstonnelle C,, |Nmiarcmin| 81 81 83 80 82 76 80 7 60
Rigidité de basculement C,e Nm/arcmin 550
Force axiale max. @ Fommax | N 4150
Couple de basculement max. M e | NM 440
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m kg 8824105
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BCT-00150AAX-063,000
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =019,000 - 042,000
xng:.te::?me J, | kgem? 4,46 4,35 433 424 4,23 1,62 1,62 1,61 1,61

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 223,2 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 255,2 58,5
Resolver
HIPERFACE® 199,1 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 231,1 58,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 268,7 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 300,7 58,5
Resolver
HIPERFACE® 223,1 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 255,1 58,5
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La gamme d’exception

- Une densité de puissance et une capacité
de charge particulierement élevées

- Les servoactionneurs tres compacts affichent
un tres faible jeu angulaire, une grande rigidité
torsionnelle et une extréme capacité de charge
du palier de sortie, pour augmenter la perfor-
mance de la machine [ Productivite I Efficience M Précision
Une interface mécanique avec 'arbre de sortie,

idéal pour la fixation d’un accouplement ou

d’un pignon

- Sont proposées en plus de I'arbre lisse une - La réunion d’exigences de sécurité et d’une
forme d’arbre claveté et une forme d’arbre technique de raccordement moderne
cannelé

- Extensible en option avec tous les codeurs
Une interface électrique standard avec codeur et variantes de connecteurs disponibles

HIPERFACE DSL® absolu simple tour, y compris
sécurité fonctionnelle et raccordement mono-
cable

Exemples d’application

C’est surtout dans la téte de fraisage d’'un centre
d’usinage que surviennent des forces perturbatrices
élevées dues a l'usinage du matériau.

Du fait de leur faible encombrement, de leur
extréme densité de puissance et de leur grande
capacité de charge, les servoactionneurs
premo® XP Line sont la solution optimale.
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premo® XP Line Taille 1 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
(?;s‘c’y'je‘:ma:rzem':?t'o“ max. T, |Nm 418 | 523 | €53 | 734 80 503 | 629 60 35
Couple statique Ty Nm 16,6 20,9 26 29,4 36,9 20,3 25,3 35,5 20
g?;p's darrét du frein T. |Nm 20,8 26 325 | 364 | 455 | 208 26 36,4 52
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 2,84 2,84 2,84 2,84 2,84 1,4 1,4 1,4 1,4
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 4,47 4,47 4,47 4,47 4,47 2,52 2,52 2,52 2,52
Courant d’arrét du moteur A A 1,71 1,71 1,71 1,71 1,71 1 1 1 1
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 5 Réduit <3
Pgjdite torstonnelle C,, |Nmiarcmin| 65 6,5 6,5 65 6,5 6,5 6,5 6,5 5
Force axiale max. @ Fomvee |N 3600
Force latérale max. @ Foomax | N 3800
Couple de basculement max. M,y | N 339
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m kg 29433
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC3-00150AA019,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X =015,000 - 038,000

xng:.te::?me J, | kgem? 0,38 0,37 0,37 036 0,36 0,22 0,22 0,22 0,22

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® — www.wittenstein-cymex.de

3@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 210,3 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 232,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 263,2 75,7
Resolver 195,3 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 217,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 248,2 75,7
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 246,3 22,8
HIPERFACE®
i=16-35 268,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 299,2 75,7
Resolver 222,8 22,8
HIPERFACE®
i=40-100 2453 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 275,7 75,7
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premo® XP Line Taille 2 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 81,9 103 128 144 180 102 128 165 105
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 30,5 38,4 47,8 54 67,5 39,1 49 68,8 60
g?;p's darrét du frein T. |Nm 374 | 468 | 585 | 655 | 819 52 65 91 130
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 269 215 172 154 123 119 95,2 70,1 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 5,53 5,53 5158 5,53 5,53 2,76 2,76 2,76 2,76
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 6,94 6,94 6,94 6,94 6,94 4,45 4,45 4,45 4,45
Courant d’arrét du moteur I A 2,33 2,33 2,33 2,33 2,33 1,58 1,58 1,58 1,58
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 4 Réduit < 2
Pgjdite torstonnelle C, |Nmarcmin| 195 | 195 | 195 | 195 | 195 | 195 | 195 18 15
Force axiale max. @ Foavee |N 4000
Force latérale max. @ Foomax | N 6000
Couple de basculement max. M,y | N 675
Durée de vie L, h > 20000
:;‘sdfzm) m  |kg 5455
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC3-00300AA028,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 024,000 - 056,000
(’:ng:.te::?me J, | kgem? 0,91 0,88 0,87 0,85 0,85 0,48 0,47 0,47 0,47

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 240,5 23
HIPERFACE®
i=16-35 262,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 293 75,5
Resolver 225,5 23
HIPERFACE®
i=40-100 247,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 278 75,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 279,5 23
HIPERFACE®
i=16-35 301,8 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 332 75,5
Resolver 2413 23
HIPERFACE®
i=40-100 263,6 45,3
EnDat
DRIVE-CLIQ 293,8 75,5
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premo® XP Line Taille 3 2 étages

(ramené a I'entrée)

2 étages

Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
Couple d'accélération max. T, |Nm 248 | 310 | 388 | 435 | 450 | 226 | 283 | 350 | 275
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 93,3 117 147 164 206 89,3 112 158 130
g?;p's darrét du frein T. |Nm 116 146 182 204 255 93,6 17 164 234
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tF/min 375 300 240 214 171 150 120 85,7 60
Régime limite pour T,, [ tr/min 322 257 206 184 157 108 86,4 65,7 60
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 16,7 16,7 16,7 16,7 16,7 6,09 6,09 6,09 6,09
Courant max. d’accélération du moteur IMMM A 19,8 19,8 19,8 19,8 19,8 7,7 7,7 7,7 7,7
Courant d’arrét du moteur I A 7,05 7,05 7,05 7,05 7,05 2,77 2,77 2,77 2,77
Jeu angulaire max. Ji arcmin Standard < 4 Réduit < 2
Pgjdite torstonnelle C,, |Nmiarcmin| 45 45 45 45 45 45 45 42 35
Force axiale max. @ Foavee |N 5700
Force latérale max. @ Foomax | N 9000
Couple de basculement max. M,y | N 1296
Durée de vie L, h > 20000
:;isdfzm) m kg 97a11,4
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Gris fongé nacré et Innovation blue
Accoupl.emen.t la s?gﬁlet métgllique . BC3-00500AA038,000-X
(type produit conseillé — vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 024,000 - 056,000
Moment d'inertie J, | kgem? 4,46 4,35 433 424 4,23 1,62 1,62 1,61 1,61

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

@ Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 301,7 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 333,7 58,5
Resolver
HIPERFACE® 277,6 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 309,6 58,5
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver
HIPERFACE® 347,2 26,5
i=16-35
EnDat
DRIVE-CLIQ 379,2 58,5
Resolver
HIPERFACE® 301,6 26,5
i=40-100
EnDat
DRIVE-CLIQ 333,6 58,5
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Options
oremo®




Codeur

Outre le modeéle standard dans chaque
gamme, il est possible d’obtenir en option
des systémes de codeurs avec protocoles

EnDat 2.1, EnDat 2.2, HIPERFACES®,
HIPERFACE DSL®, DRIVE-CLIQ.

Raccordement électrique

Modele droit ou a renvoi d’angle,
alignement des connecteurs vers la
bride du réducteur (XP Line) et
raccordement monocéable pour
protocole DSL et EnDAT 2.2 disponible.

Affectation des broches

Nous proposons pour certains
servo-contréleurs des affectations
spéciales des broches pour I'alimenta-
tion et les signaux.

Capteur de température
PTC / PT1000

Frein de maintien

Nous proposons un frein de
maintien a aimant permanent adapté
a la puissance du moteur.

Tension de fonctionnement

Des bobinages pour 320 et 560 V
CC sont disponibles, en fonction de
I'application et du servorégulateur.

Lubrification

Sont proposées au choix la
lubrification standard avec de
I’huile ou de la graisse, et la
lubrification avec huile et graisse
de qualité alimentaire.

Jeu angulaire

Modeéle de réducteur

Pour augmenter la précision, il est Différentes formes pour la sortie et
possible en option de réduire le jeu la bride de boitier sont disponibles au

du réducteur.

sein de chaque gamme.
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Options premo®

Modéle de réducteur

Différents modeles d’interface mécanique sont proposés :

Modele SP Line

TP Line XP Line

- Arbre lisse (standard)
Sortie - Arbre claveté (option)
- Arbre cannelé (option)

- Bride (standard)
- Solution systéme (Option)

- Arbre lisse (standard)
- Arbre claveté (option)
- Arbre cannelé (option)
- Solution systeme (Option)

Carter

Trou débouchant rond (standard)

Trou débouchant rond (standard)

- Trou débouchant rond (standard)
- Trou débouchant oblong (option)

Lubrification

En fonction de I'application, les exigences de lubrifiant
dans le réducteur sont différentes.

Les lubrifiants suivants peuvent étre sélectionnés pour
nos servoactionneurs :

- Huile (standard)
- Graisse

(réduction du couple en sortie jusqu’a 20 %)
- Huile alimentaire

(réduction du couple en sortie jusqu’a 20 %)

- Graisse alimentaire
(réduction du couple en sortie jusqu’a 40 %)

Tension de fonctionnement

Les servoactionneurs premo® sont proposés pour des
tensions de fonctionnement de 320 V et 560 V. La rigidité
va jusqu’a 750 V. Aussi, une utilisation avec des servo-
régulateurs de tension de fonctionnement correspondante
est possible.

Capteur de température

Divers capteurs sont disponibles pour protéger le bobinage
moteur des surchauffes.
- Résistance PTC, type STM 160 selon DIN 44081/82

- PT1000

54

Codeur

Connectivité est la formule magique. WITTENSTEIN alpha
propose ici a ses clients une grande flexibilité.

Un grand choix de systémes codeurs est disponible
pour détecter la position et le régime.

Resolver

- 2 plles, une période sinus/cosinus par tour
(SP Line standard)

Codeur HIPERFACE?® absolu, sécurité selon SIL 2

- Simple tour, résolution 4 096 positions par tour,
128 sinus/cosinus (TP Line standard)

- Multitour, résolution 4 096 positions par tour,
128 sinus/cosinus, 4 096 tours

Codeur HIPERFACE DSL® absolu, sécurité selon SIL 2

- Simple tour, résolution 20 bits par tour
(XP Line standard)

- Multitour, résolution 20 bits par tour, 4 096 tours

EnDat 2.1, codeur absolu

- Simple tour, résolution 8 192 positions par tour,
512 sinus/cosinus

- Multitour, résolution 8 192 positions par tour,
512 sinus/cosinus, 4 096 tours
EnDat 2.2, codeur absolu, sécurité selon SIL 2

- Simple tour, résolution 23 bits par tour
- Multitour, résolution 23 bits par tour, 4 096 tours

DRIVE-CLiQ, codeur absolu, sécurité selon SIL 2
- Simple tour, résolution 24 bits par tour
- Multitour, résolution 24 bits par tour, 4 096 tours




Frein de maintien

Un frein a aimant permanent compact est proposé pour maintenir I'arbre moteur sans courant. Il se caractérise par un maintien

sans jeu angulaire, une séparation sans couple résiduel et un temps de marche illimité a I'arrét.

premo®

Taille 1 Taille 2 Taille 3
Rapport de réduction 16-35 40 - 100 16-35 40 - 100 16-35 40 - 100
Couple de maintien statique a 120 °C" Nm 1,3 0,52 2,34 1,3 7,28 2,34
Couple de freinage dynamique VvV DC 24 24 24 24 24 24
Courant avec tension nominale et 20 °C ADC 0,46 0,42 0,5 0,46 0,71 0,5
Durée de connexion ms <8 <10 <20 <8 - <20
Temps de séparation ms <35 <18 <50 <35 <60 <50

"Veillez a respecter les conseils de planification relatifs au frein.

Vous trouverez les couples d’arrét précis en sortie dans les tableaux de données respectifs des servoactionneurs, par exemple

premo® TP Line Taille 3. Pour les rapports dans lesquels le couple d’arrét en sortie est supérieur a celuide T,

utilisé pour un arrét d’'urgence au maximum 1 000 fois lorsque le moteur tourne.

Raccordement électrique

Outre le raccordement classique via deux connecteurs pour la puissance et le signal, il existe aussi une version
pour un raccordement monocable en relation avec le EnDat 2.2 ou I’'HIPERFACE DSL®.

Connecteurs utilisés :

Raccordement Puissance et signal Connecteur de puissance M23,
monocable 9 connecteur a baionnette, 13/9 pdles
. Connecteur de puissance M23,
Puissance RO A
connecteur a baionnette, 6/9 poles
Raccordement
a deux cables
. Connecteur de signaux M23,
Signal

connecteur a baionnette, 9/12/17 pdles

Affectation des broches

Méme pour les affectations de broches, on note la grande flexibilité de la nouvelle plate-forme de servoactionneurs premo®.
Outre les deux affectations de broches WITTENSTEIN standard, on propose une série de raccordements compatibles avec les
différents fournis-seurs de servocontroleurs.

2B’

le frein peut étre

Affectation de broche 1

WITTENSTEIN alpha-standard, capteur
de température dans cable signal
Resolver, DRIVE-CLIQ

Affectation de broche 6

Compatible B&R Resolver,
EnDat 2.2 (1 cable)

Affectation de broche 2

Compatible Siemens (sauf DRIVE-CLIQ),
capteur de température dans cable signal
Resolver, EnDat 2.1

Affectation de broche 8

Compatible Schneider
HIPERFACE®

Affectation de broche 4

WITTENSTEIN alpha-standard,
capteur de température dans cable
puissance HIPERFACE?®, EnDat 2.2

Affectation de broche 9

Compatible Beckhoff
HIPERFACE DSL® (1 cable)

Affectation de broche 5

Compatible Rockwell HIPERFACE®,
HIPERFACE DSL® (1 cable)
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Code de désignation premo®

[Pl (Al [a] [][ac J[s] - [o25 [F][P] [o] [1] - [6] Ml [P] [G] [s][c] W] [o] [1]

Type Taille
produit 1
2
3
Secteur
package
G = General
Line de
production
B = SP Line
A =TP Line
H = XP Line

Rapport de
réduction
Caractéristique
S = Standard
R = Bride avec
trous oblongs

Longueur

de stator et
taille de stator
Options, voir page
opposée

Tension de
fonction-
nement
5=3820V
6 =560V

Jeu angulaire
1 = Standard
0 = Réduit

Variante de

I’arbre de sortie

0 = Arbre lisse / bride

1 = Arbre claveté /
bride avec alésage
d’indexage

2 = Arbre cannelé
selon DIN 5480

3 = Sortie systeme

4 = Autres

Lubrification

P = Huile

G = Graisse

F = Huile alimentaire

H = Graisse alimentaire

Modéle de réducteur
F = Standard

Codeur

Affectation
des broches
Options voir
page opposée

Alignement par
rapport a la bride*

0=0°

1=90°
2 =180°
3 =270°

Raccordement électrique
Options voir
page opposee

Refroidissement
C = Refroidissement par
convection naturelle

Type de frein

S = frein standard i = 40 — 100
T = frein standard i = 16 — 35
0 = sans frein

Code du bobinage
est donné par
WITTENSTEIN

Capteur de température
applicable

P =PTC

T = PT1000

Options voir
page opposée

* Lorientation du raccordement électrique vers la bride est pertinent pour la gamme XP Line avec caractéristique R (bride avec trous oblongs).
Les données se rapportent au déport des connecteurs par rapport aux trous oblongs, avec vue de I'arriére sur le servoactionneur.
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Options raccordement électrique

Connecteur coudé, 1 cable

Connecteur coudé, 2 cables

Connecteur droit, 1 cable

olo|s| o

Connecteur droit, raccordement 2 cables

Options d’affectation broches

Options de codeur

WITTENSTEIN alpha-standard avec capteur
de température dans cable signal

Compatible avec connecteur Siemens

R Resolver, 2 poles

S EnDat 2.1 absolu, simple tour

M EnDat 2.1 absolu, multitour

F EnDat 2.2 absolu, simple tour

w EnDat 2.2 absolu, multitour

N HIPERFACE?® absolu, simple tour

K HIPERFACE® absolu, multitour

G HIPERFACE DSL® absolu, simple tour
H HIPERFACE DSL® absolu, multitour
L DRIVE-CLIQ absolu, simple tour

D DRIVE-CLIiQ absolu, multitour

E Rockwell absolu, simple tour

\" Rockwell absolu, multitour

J Rockwell DSL absolu, simple tour
P Rockwell DSL absolu, multitour

2 | (sauf DRIVE-CLIQ)

4 WITTENSTEIN alpha-standard avec capteur
de température dans cable puissance

5 Compatible Rockwell

6 Compatible B&R

8 Compatible Schneider

9 Compatible Beckhoff

Options longueur de stator et taille de stator

Rapport de réduction Rapport de réduction
16 a 35 40 a 100
Taille 1 2C 1C
Taille 2 2D 1D
Taille 3 3F 1F
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Servoactionneurs
TPM™
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Vue d’ensemble de la gamme TPM+*

La gamme TPM* sait convaincre ! De par sa dynamique, son couple et sa rigidité torsion-
nelle. Ceci combiné a des longueurs totales de montage extrémement courtes, une densité de
puissance élevée et une régularité de fonctionnement comme vous n’en avez jamais entendu.
Avec en outre un étagement pratique de la puissance, ce qui représente toujours un avantage

économique pour votre production.

Description du produit

Servoactionneur

La gamme TPM* est avant tout dynamique et compacte.
Le servomoteur et le réducteur se fondent, sans accouple-
ment, en une unité pouvant étre utilisée avec flexibilité. Le
plus : la rencontre d’une extréme densité de puissance et
d’un design fonctionnel.

Moteur

Encore un gain de performances a ce niveau : un servo-
moteur synchrone a excitation permanente avec une extréme
densité de puissance par aimants terre rare, un nombre
important de pdles et un facteur de remplissage élevé pour
une variation du couple a peine sensible (moment d’enga-
gement des poles).

Réducteur

Les réducteurs planétaires utilisés présentent un jeu de
denture minimal pour une grande résistance a la torsion
et au basculement. Si vous n’entendez rien pendant le
fonctionnement, cela est certainement dG a la denture
oblique silencieuse.

Plus productif. Plus efficace.
Plus précis.

Plus productif...

Le plus pour vos machines et vos installations : un moment
d’inertie réduit du servoactionneur et une rigidité élevée dans
la chaine cinématique assurent une précision et une dyna-
migue maximales. Un avantage décisif pour la productivité.

Plus efficace...

Un jeu angulaire réduit associé a un palier en sortie résistant
au basculement et a I'intégration du pignon de réduction
dans l'arbre moteur donnent ensemble des moteurs plus
petits, une consommation d’énergie réduite et des investisse-
ments plus faibles.

Plus précis...

un bruit de fonctionnement plus faible grace a une denture
oblique et des propriétés de régulation optimales apportent
plus de précision a vos machines et a vos installations. Le
résultat : des produits vraiment économiques.

D’autres fonctions

- Divers codeurs et freins de
maintien a aimant permanent
au choix.

- Montage direct de composants
d’entrainement (pignon, poulie a
courroie, table tournante) sur bride
de sortie normalisée.

servocontréleurs.

servocontroleurs.

- Version UL en standard.
- Cables préconfectionnés
disponibles pour certains

- Mise en service simple grace a un
guide spécial pour de nombreux

- Jeu angulaire pouvant étre réduit
a moins de 1 arcmin.

- Raccordements électriques rapides
par douilles a baionnette.

- La robustesse du palier en sortie
évite de recourir a un palier
supplémentaire.
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TPM* DYNAMIC

Plus dynamique - Plus court - Plus silencieux

Le plus décisif : la dynamique pour un encombrement réduit
et une grande régularité de fonctionnement. Servoactionneur
avec réducteur a deux étages pour applications principale-

ment rotatives.
TPM* HIGH TORQUE

Plus puissant - Plus compact - Plus rigide
Le plus indéniable : une grande rigidité

Servoactionneur a un ou deux étages pour les
applications a charge lourde.

4
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w
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—

-

=
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torsionnelle et une densité de puissance élevée.

TPM* POWER

Plus puissant - Plus compact - Plus silencieux
’avantage en termes de puissance : un couple
élevé et un encombrement réduit. Servoactionneurs
a un ou deux étages pour applications linéaires et
rotatives.

e

amaly
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Dynamique. Plus court. Plus silencieux.

Faites I'expérience d’une dynamique exceptionnelle grace a une technologie de moteurs moderne, avec
une densité de puissance élevée pour un moment d’inertie réduit et une rigidité optimale. Profitez de la
faible longueur de montage : gréce a la liaison sans accouplement du moteur et du réducteur et au mon-
tage peu encombrant de I'instrument moteur, le TPM+ DYNAMIC est 50 pour-cent plus compact que les
moteurs de réducteurs usuels. Les réducteurs planétaires de précision a denture oblique garantissent un
fonctionnement ultrasilencieux et peu de vibrations.

Taille Longueur de Couple d’accélération Puissance max.
montage en mm en Nm en kW

a partir de 113 jusqu’a 40 jusqu’a 1
010 a partir de 142 jusqu’a 100 jusqu’a 1,5
025 a partir de 153 jusqu’a 300 jusqu’a 4,7 Zi
050 a partir de 187 jusqu’a 650 jusqu’a 10,2
110 a partir de 268 jusqu’a 1300 jusqu’a 14,2

Exemples d’application

Que ce soit comme entrainement d’axe pour des
robots de peinture, entrainement pivotant pour la
production de supports optiques et de semi-conduc-
teurs, dans des machines d’emballage ou comme
entrainement pour des systemes de changeurs dans
des machines-outils ou des machines d’usinage du
bois : le TPM* DYNAMIC s’emploie de fagon optimale
dans tous les domaines de la robotique et de l'auto-
matisation.

Source: Hastamat Verpackungstechnik
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TPM* DYNAMIC 004 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuit intermédiaire U, vDC 560
Couple d’accélération max. T, Nm 30 30 20 30 30 32
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique T Nm 8 " 17 15 15 15
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 18 23 34 67 70 100
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 375 286 194 98 94 66
Régime limite pour T,, N,y tr/min 313 262 189 98 94 66
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 2 2 2 1 1 1
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 3,2 3,2 3,2 2,4 2,4 2,4
Courant d’arrét du moteur ly A 11 11 11 0,8 0,8 0,8
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 4 Réduit < 2
(Zﬁgﬁ‘: torsionnelle C,, Nm/arcmin - 10 9 9 - 7
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 85
Force axiale max. @ Fomax | N 1630
Couple de basculement max. M e | N 110
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 2422
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é slo‘ufflet métgllique BCT-00015AAX-031,500
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 012,000 - 028,000
Moment dinertie J, | kgom? 0,21 0,2 0,2 0,12 0,11 0,12

(ramené a I'entrée)

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Sans frein
Raprort de Longuewr L0 | Longueur L1
Resolver 128 22
i=16/21/31 HIPERFACE® 153 47
EnDat 157 51
Resolver 113 22
i=61/64/91 HIPERFACE® 138 47
EnDat 142 51
Avec frein
Rapport de Longuewr L0 | Longueur L1
Resolver 165 22
i=16/21/31 HIPERFACE® 190 47
EnDat 194 51
Resolver 150 22
i =61/64/91 HIPERFACE® 175 47
EnDat 179 51
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TPM* DYNAMIC 010 2

étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuit intermédiaire U, vDC 560
Couple d’accélération max. T, Nm 57 75 100 80 80 80
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique T Nm 13 18 27 29 28 35
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 18 23 34 67 70 100
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 375 286 194 98 94 66
Régime limite pour T,, N,y tr/min 256 195 132 81 78 54
Couple max. d’accélération du moteur Timae | NM 3,8 3,8 3,8 1,9 1,9 1,9
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 5,2 5,2 5,2 3 3 3
Courant d’arrét du moteur ly A 1,3 1,3 1,3 0,9 0,9 0,9
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 3 Réduit < 1
(Z‘(ﬁ%ﬁfﬂ‘: torsionnelle C,, |Nmiarcmin - 26 24 24 - 21
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 225
Force axiale max. @ Fomax | N 2150
Couple de basculement max. M e | N 270
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 43248
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é slo‘ufflet métgllique BCT-00060AAX-050,000
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 014,000 - 035,000

(':r‘::::lteir'e:f’”'e J, | kgem? 0,32 0,32 0,32 0,17 0,17 0,17

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Resolver 142 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 163 45
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Rapport e Longueur L0 | Longueur L
Resolver 178 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 199 45
EnDat 202 49
Resolver 163 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 184 45
EnDat 187 49
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TPM* DYNAMIC 025 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 182 239 300 250 250 250
Couple statique T Nm 74 97 146 87 83 100
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 72 94 140 274 288 410
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 375 286 194 98 94 66
Régime limite pour T,, N,y tr/min 244 185 125 59 56 39
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 12,1 121 12,1 4,4 4,4 4,4
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 17 17 17 6 6 6
Courant d’arrét du moteur ly A 5,7 5,7 5,7 1,9 1,9 1,9
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 3 Réduit < 1
(Z‘(ﬁ%ﬁfﬂ‘: torsionnelle C, |Nmiarcmin - 70 54 61 - 55
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 550
Force axiale max. @ Fomax | N 4150
Couple de basculement max. M e | N 440
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 71485
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é slo‘ufflet métgllique BCT-00150AAX-063,000
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X =019,000 - 042,000

Moment dinertie J, | kgem? 216 216 2,17 0,77 0,76 0,76

(ramené a I'entrée)

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Resolver 183 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 204 45
EnDat 208 49
Resolver 153 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 174 45
EnDat 178 49
Avec frein
Rapport e Longuewr L0 | Longueur L1
Resolver 202 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 223 45
EnDat 227 49
Resolver 172 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 193 45
EnDat 197 49

TPM*
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TPM* DYNAMIC 050 2 étages

2 étages

Rapport de réduction i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 435 500 650 447 469 500
Couple statique T Nm 185 220 370 173 166 220
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 208 273 403 793 832 1183
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 312 238 161 82 78 55
Régime limite pour T,, N,y tr/min 225 171 116 59 56 39
Couple max. d’accélération du moteur T | NM 28,9 28,9 28,9 7,8 7,8 7,8
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 40 40 40 12 12 12
Courant d’arrét du moteur ly A 13,7 13,7 13,7 3,8 3,8 3,8
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 3 Réduit < 1
(Z‘(ﬁ%ﬁfﬂ‘: torsionnelle C, |Nmiarcmin - 145 130 123 - 100
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 560
Force axiale max. @ Fomax | N 6130
Couple de basculement max. M e | N 1335
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 14,72 18,5
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é slo‘ufflet métgllique BCT-00300AAX-080,000
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X = 024,000 - 060,000
Moment dinertie J, | kgom? 9,07 9,07 8,94 2,51 2,49 2,49

(ramené a I'entrée)

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Rapport e Longueur L0 | Longueur L
Resolver 232 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 253 45
EnDat 257 49
Resolver 187 24
i = 61/64/91 HIPERFACE® 208 45
EnDat 212 49
Avec frein
Rapport e Longueur L0 | Longueur L
Resolver 256 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 278 45
EnDat 281 49
Resolver 211 24
i =61/64/91 HIPERFACE® 233 45
EnDat 236 49

71



TPM* DYNAMIC 110 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 660 867 1279 1300 1300 1300
Couple statique T Nm 208 278 419 700 700 700
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 208 273 403 793 832 1183
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 312 238 161 82 78 55
Régime limite pour T,, N,y tr/min 206 157 106 59 56 39
Couple max. d’accélération du moteur T | NM 43,9 43,9 43,9 28,9 28,9 28,9
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 70 70 70 40 40 40
Courant d’arrét du moteur Iy Ay 16,7 16,7 16,7 13,7 13,7 13,7
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 3 Réduit < 1
(Z‘(ﬁ%ﬁfﬂ‘: torsionnelle C, |Nmiarcmin - 465 440 415 - 360
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 1452
Force axiale max. @ Fomax | N 10050
Couple de basculement max. M e | N 3280
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 35,92 37,1
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é slo‘ufflet métgllique BCT-01500AAX-125,000
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X = 050,000 - 080,000

(':r‘::::lteir'e:f’”'e J, | kgem? 13,14 13,14 12,84 8,89 8,83 8,83

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 283 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 304 45
EnDat 308 49
Resolver 268 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 289 45
EnDat 293 49
Avec frein
Rapport de Longueur LO Longueur L1
réduction Codeur en mm en mm
Resolver 307 24
i=16/21/31 HIPERFACE® 328 45
EnDat 332 49
Resolver 292 24
i=61/64/91 HIPERFACE® 313 45
EnDat 317 49
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Plus puissant. Plus compact.
Plus de rigidité torsionnelle.

Ce servoactionneur offre plus : plus de couple (50 %) et des performances accrues. Une transmission
de la force encore meilleure grace a la rigidité supplémentaire de la chaine cinématique, pour donner
des accélérations plus fortes et des temps de cycles plus courts. Une forte efficacité qui paie pour
vous. Un pignon supplémentaire dans le réducteur accroit considérablement la rigidité torsionnelle du
servoactionneur particulierement court et Iéger. Lintégration sans accouplement entre le moteur et le
réducteur, ainsi que le montage efficace de I'instrumentation du moteur sont les ingrédients du succes.

Taille Longueur de Couple d’accélération Puissance max.
montage en mm en Nm en kW

010 a partir de 183 jusqu’a 230 jusqu’a 4,5
025 a partir de 219 jusqu’a 530 jusqu’a 9,8
050 a partir de 279 jusqu’a 950 jusqu’a 15,6 %

Exemples d’application

Les machines d’usinage et les axes de basculement sont considérablement
plus productifs grace au TPM* HIGH TORQUE. Grace a la rigidité torsionnelle
élevée et a la grande réserve de couple, une régulation stable de I’entrainement
est garantie en cas de forces perturbatrices. Ainsi, le servoactionneur, fiable,
assure une dynamique extréme et une trés grande précision pour vos travaux
les plus difficiles.
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TPM* HIGH TORQUE 010 2-/3 étages

2 étages 3 étages

Rapport de réduction i 22 27,5 38,5 55 88 110 154 220
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 230 230 230 230 230 230 230 230
Couple statique T Nm 79 99 139 110 180 180 180 180
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 99 124 173 248 396 495 277 396
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 220 176 126 88 55 44 31 22
Régime limite pour T,, N,y tr/min 187 163 126 88 55 44 31 22
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 12 12 12 12 12 12 4,4 4,4
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 17 17 17 17 17 17 6 6
Courant d’arrét du moteur ly A 5 5 5 5 5 5 1,9 1,9
Jeu angulaire max. J, arcmin <1
zg'c‘fu‘: torsionnelle C, |Nmiarcmin| 43 43 43 42 42 42 42 42
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 225
Force axiale max. @ Fomax | N 2150
Couple de basculement max. M e | N 400
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 6548
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d'isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é s?ufflet métgllique BCT-00150AAX-050,00A
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X'=016,000 - 038,000
xg::f:lteir'e’:’”'e J, | kgom? 2,06 2,03 2,01 1,99 2,01 2 0,68 0,67

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Resolver 207 24
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EnDat 232 49

Resolver 213 24
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Avec frein
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Resolver 226 24

i =22/27,5/38,5/55 HIPERFACE® 247 45

EnDat 251 49

Resolver 232 24

i=88/110 HIPERFACE® 253 45

EnDat 257 49

Resolver 202 24

i=154/220 HIPERFACE® 223 45

EnDat 227 49
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TPM* HIGH TORQUE 025 2-/3 étages

2 étages 3 étages

Rapport de réduction i 22 27,5 38,5 55 66 88 110 154 220
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 530 530 530 530 480 480 480 480 480
Couple statique T Nm 232 291 375 375 260 260 260 260 260
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 286 358 500 715 297 396 495 693 990
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tH/min 220 176 126 88 73 55 44 31 22
Régime limite pour T,, N,y tr/min 177 155 122 88 70 55 44 31 22
Couple max. d’accélération du moteur T |NM 28,9 28,9 28,9 28,9 12 12 12 12 12
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 40 40 40 40 17 17 17 17 17
Courant d’arrét du moteur Iy A 13,1 13,1 13,1 13,1 5,8 5,8 5,8 5,8 5,8
Jeu angulaire max. J, arcmin <1
(R'f"f'te) torsionnelle C, |Nmiarcmin| 105 105 105 100 95 95 95 95 95
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 550
Force axiale max. @ Fomiax | N 4150
Couple de basculement max. M e | N 550
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 1024 14,8
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é s?ufflet métgllique BCT-00300AAX-063,00A
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X = 030,000 - 056,000
Moment d'inertie J, kgem? 9,01 8,83 8,74 8,69 2,03 1,96 1,93 1,91 1,89

(ramené a I'entrée)

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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TPM* HIGH TORQUE 050 2-/3 étages

2 étages 3 étages

Rapport de réduction i 22 27,5 38,5 55 66 88 110 154 220
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f;:fy'je‘:mae‘;:?i?t'°“ max. T, |Nm 950 950 950 950 950 950 950 950 950
Couple statique T Nm 406 513 650 675 675 675 675 675 675
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 506 632 886 1265 858 1144 | 1430 | 2002 | 2375
Vitesse max. c6té sortie Nyax | tH/min 205 164 117 82 73 55 44 31 22
Régime limite pour T,, N,y tr/min 156 136 108 82 69 55 44 31 22
Couple max. d’accélération du moteur T | NM 56,6 56,6 56,6 56,6 28,9 28,9 28,9 28,9 28,9
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 63,5 63,5 63,5 63,5 40 40 40 40 40
Courant d’arrét du moteur Iy A 17,9 17,9 17,9 17,9 12,6 12,6 12,6 12,6 12,6
Jeu angulaire max. J, arcmin <1
(R'f"f'te) torsionnelle C, |Nmiarcmin| 220 | 220 | 220 | 220 | 205 | 205 | 205 | 205 | 205
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 560
Force axiale max. @ Fomiax | N 6130
Couple de basculement max. M e | N 1335
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 21,824253
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d'isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
Accoupllemen‘t ,é s?ufflet métgllique BCT-00300AAX-080,00A
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X = 045,000 - 056,000
Moment dinertie J, kgem? 23,8 2335 | 22,99 | 22,81 9,23 9,04 8,84 8,74 8,69

(ramené a I'entrée)

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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Plus puissant. Plus compact.
Plus silencieux.

Gagnez en puissance : Plus de couple, des performances élevées. Lalliance parfaite de moteurs et de
réducteurs planétaires a transmission puissante rend trés facile les mouvements difficiles. 40 % plus
compact grace a une intégration sans accouplement entre le moteur et le réducteur, et grace a un mon-
tage efficace de I'instrumentation du moteur. Une longueur hors tout réduite signifie plus de flexibilité lors
du montage. Les réducteurs planétaires de précision a denture oblique garantissent un fonctionnement
silencieux grace a leurs faibles vibrations et leur trés bon homocynétisme.

Taille Longueur de Couple d’accélération Puissance max.
montage en mm en Nm en kW

a partir de 149 jusqu’a 50 jusqu’'a 1,4
010 a partir de 175 jusqu’a 130 jusqu'a 4,7
025 a partir de 197 jusqu’a 380 jusqu’a 10,6 E
050 a partir de 236 jusqu’a 750 jusqu'a 16,5

Exemples d’application

Applications linéaires ultradynamiques avec pignon-
crémaillere ou broches, mais aussi mouvements
rotatifs avec des masses importantes et des forces
parasites élevées — c’est la que 'unité d’entrainement
compacte TPM*T POWER déploie pleinement ses
atouts.

Source : Schmale Maschinenbau GmbH
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TPM* POWER 004 1 étage

1 étage
Rapport de réduction i 4 5 7 10
Tension de circuit intermédiaire U, vDC 560
Couple d’accélération max. T, Nm 15 18 26 26
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 4 6 8 12
((j:):)plce)z d’arrét du frein T, Nm 2 6 8 1
Vitesse max. coté sortie Myax | tH/min 1500 1200 857 600
Régime limite pour T,, N,y tr/min 1040 830 590 460
Couple max. d’accélération du moteur Timax | NM 3,8 3,8 3,8 3,8
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 5,2 52 5,2 5,2
Courant d’arrét du moteur Iy A 1,6 1,6 1,6 1,6
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 4 Réduit < 2
zg'c‘fu‘: torsionnelle C,, |Nmiarcmin 12 12 11 8
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 85
Force axiale max. @ Fomax | N 1630
Couple de basculement max. M e | N 110
Durée de vie L, h > 20000
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
AccoupI‘emen‘t la slo‘ufflet métqllique BCT-00015AAX-031,500
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex®)

mm X =012,000 - 028,000

(':g:::lteir'e:f’”'e J, | kgom? 0,39 0,36 0,33 0,31

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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réduction Codeur en mm en mm
Resolver 164 24
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TPM* POWER 004 2 étages

2 étages
Rapport de réduction i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuit intermédiaire u, vDC 560
f&?fﬁl‘iﬁﬁiiiﬁ“m max. T, |Nm 50 50 50 50 50 50 50 50 35
Couple statique T Nm 18 23 28 32 40 24 30 40 18
g?;)p';’ drarrét du frein T, |Nm 18 22 28 31 38 44 55 77 110
Vitesse max. coté sortie Nyax | tH/min 375 300 240 214 171 150 120 86 60
Régime limite pour T, N,y tr/min 260 230 200 185 158 144 120 86 60
Couple max. d’accélération du moteur T | NM 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 1,9 1,9 1,9 1,9
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 5,2 5,2 5,2 5,2 5,2 3 3 3 3
Courant d’arrét du moteur Iy A 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6 1 1 1 1
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 4 Réduit < 2
gﬁtﬂtﬁ torsionnelle C, |Nmiarcmin| 12 12 12 12 12 1 12 1 8
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 85
Force axiale max. @ Fomax | N 1630
Couple de basculement max. M e | N 110
Durée de vie L, h > 20000
::;Ld;m m kg 332437
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d'isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
AccoupI‘emen‘t ,é s?ufflet métgllique BCT-00015AAX-031,500
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex?)

mm X'=012,000 - 028,000

(':g::f:lteir'e:f’”'e J, kgem? 0,32 0,31 0,31 0,31 0,31 0,16 0,16 0,16 0,16

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport au centre de I'arbre ou de la bride en sortie
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WITTENSTEIN | alpha
[
55,4
16_._16 11 19,5
: L7 10.63]Ale]
T b [ J0.03[Alg]
B,
:ﬂ —

2 S
o ©
S I SRS

A

Sans frein
i Longuewn 10| Longumr L1
Resolver 164 24
i = 16/20/25/28/35 HIPERFACE® 185 45
EnDat 189 49
Resolver 149 24
i = 40/50/70/100 HIPERFACE® 170 45
EnDat 174 49
Avec frein
Ilf{éa:’r:l%c:ir(t, :e Codeur Lor;g';‘u:‘:: Lo Lor;g:‘u:‘umr L1
Resolver 184 24
i = 16/20/25/28/35 HIPERFACE® 205 45
EnDat 209 49
Resolver 169 24
i = 40/50/70/100 HIPERFACE® 190 45
EnDat 194 49

@ 20HT x4

TPM*
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TPM* POWER 010 1 étage

1 étage
Rapport de réduction i 4 5 7 10
Tension de circuit intermédiaire U, vDC 560
Couple d’accélération max. T, Nm 24 56 80 85
(1000 cycles/heure max.)
Couple statique Ty Nm 14 18 27 40
((j:);)plce)z d’arrét du frein T, Nm 18 2 30 25
Vitesse max. coté sortie Myax | tH/min 1500 1200 857 600
Régime limite pour T, N,y tr/min 980 780 560 440
Couple max. d’accélération du moteur Tomax | NM 12,1 12,1 12,1 12,1
Courant max. d’accélération du moteur Dty | At 17 17 17 17
Courant d’arrét du moteur Iy A 54 5,4 5,4 5,4
Jeu angulaire max. J, arcmin Standard < 3 Réduit < 1
gﬁtﬂtﬁ torsionnelle C, |Nmiarcmin 32 33 30 23
Rigidité de basculement C Nm/arcmin 225
Force axiale max. @ Fomax | N 2150
Couple de basculement max. M e | N 270
Durée de vie L, h > 20000
Température ambiante °C 0a+40
Lubrification Lubrifié a vie
Classe d’isolation F
Indice de protection IP 65
Peinture Bleu métallique 250 et fonte d‘aluminium naturelle
AccoupI‘emen‘t la slo‘ufflet métqllique BCT-00060AAX-050,000
(type produit conseillé - vérifier la conception avec cymex®)

mm X = 014,000 - 035,000

(':g::f:lteir'e:f’”'e J, | kgom? 2,38 2,22 2,08 2

Pour une conception plus détaillée, veuillez utiliser notre logiciel de conception cymex® - www.wittenstein-cymex.de

3 Par rapport