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Kilavuz hakkinda
Bu kilavuz, servo aktliatér premo'yu, bundan sonra servo aktlator denilecektir, glivenli sekilde
kullanmak icin gerekli olan bilgileri icermektedir.

Eger bu talimata sayfalar eklendiyse (6zel uygulamalar), bunlar icerisinde yer alan veriler gecerlidir.
Bu talimatta aykiri diisen bilgiler de gegersiz hale gelir.

Ozel kullanimlara iligkin sorulariniz olursa, WITTENSTEIN alpha GmbH limited sirketine danisiniz.

Kullanicl, kilavuzdaki bilgilerin, servo aktuatérin montaji, isletimi veya bakimini Gstlenecek tim
kisiler tarafindan okunmus ve anlasiimis olmasindan sorumludur.

Kullanim kilavuzunu, servo aktiatoérin yakininda, kolayca erisebilecegdiniz bir yerde saklayin .

is kazalarini dnlemek icin, makine gevresinde galisan tim personeli Giivenlik Uyarilari hakkinda
bilgilendirin.

Farkli lisanlardaki siriimler orijinal Almanca kullanim kilavuzundan tercime edilmigtir.

Uyari sozciikleri
Asagidaki uyari sézclkleri karsilasabilecegdiniz tehlikelere, yasaklara ve énemli bilgilere isaret
ederler:

A TEHLIKE

Bu uyari s6zciigii 6lime ya da agir yaralanmalara neden olan kesin bir
tehlikeye isaret eder.

A UYARI

Bu uyari s6zciigii, 6liime ya da agir yaralanmalara neden olabilecek
olasi bir tehlikeyi belirtir.

A DIKKAT

Bu uyar so6zciigii, hafif ya da agir yaralanmalara neden olabilecek
olasi bir tehlikeyi belirtir.

DUYURU

Bu uyari s6zciigii maddi hasara neden olabilen olasi bir tehlikeyi
belirtir.

Uyari isareti olmayan bir bilgi notu, ipucu niteligindedir ya da servo
aktuatoriin kullanimi hakkinda onemli bilgi vermektedir.
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1.2 Guvenlik isaretleri

Asagidaki uyari soézcukleri karsilasabileceginiz tehlikelere, yasaklara ve énemli bilgilere isaret

ederler:
Genel tehlike Sicak yuzey Asih yukler Kapilma

Elektrik gerilimi Yanabilir

A
Arad

Elektrostatik risk
iceren parca

Cevreye zararh Bilgi

1.3 Guvenlik isaretlerinin yapisi
Bu kilavuzdaki glivenlik uyari isaretleri, asagidaki érnekte gosterildigi sekildedir:

A B

\
A XXX
P00 300000 XX 30000 XaOKK KKK, KHKHK.
o 00000 000000 K000 X000 X000 \\

\

C

A = Guvenlik isareti (bkz. Bolum 1.2 "Guvenlik isaretleri")
B = Uyari isareti (bkz. Bélim 1.1 "Uyari sézcukleri")

C = Tehlike turl ve sonucu

D = Tehlikenin énlenmesi

1.4 Bilgi isaretleri
Asagidaki bilgi isaretleri kullaniimigtir:
e bir midahale yapmanizi ister

2 yapacadiniz bir miidahalenin sonucunu goésterir
® gerekli mudahale ile ilgili
tr-4
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Guvenlik
Bu talimatlara, 6zellikle glivenlik talimatlari ve gecerli yerel kural ve diizenlemelere, servo aktiator
ile calisan tim kisiler tarafindan uyulmaldir.

Bu kilavuzda belirtilen gtivenlik bilgilendirmelerine ek olarak, kaza 6énleme (6rn. kisisel korunma
donanimlari) ve ¢evreyi koruma ile ilgili genel gecerli yasal ve diger kurallara ve yénetmeliklere
uyulmalidir.

AB Alcgak Gerilim Direktifi

Bu servo aktiatér, 2014/35/AB Yénetmeligi ile uyumlu olacak sekilde imal edildi. Elektrik tesisati
doésemesi, ilgili kural ve talimatlara gére yapilmalidir (6rn. kablo kesitleri, emniyete alma).

Tam tesis igin gegerli olan gereksinimlere uyulmasi, bu tesisin Ureticisinin sorumlulugu dahilindedir.

Tehlikeler

Servo aktiatoér, teknolojinin son durumu ve kabul gérmus givenlik teknigi kurallarina gére imal
edilmigtir.

Kullanici igin s6z konusu olabilecek tehlikeleri ya da makinede hasar olugsmasini 6énlemek amaciyla,
servo aktliator sadece amacina uygun olarak (bkz. Bolim 2.4 "Amaca uygun kullanim") ve glvenlik
teknigi bakimindan kusursuz bir durumda kullaniimalidir.

e Calisma baslangicinda genel guvenlik bilgilendirmelerini okuyun (bakin Bolim 2.7 "Genel
guvenlik uyarilari").

Personel

Sadece kullanim kilavuzunu okumus ve anlamis olan uzman personel, servo aktlatér lizerinde
¢alisma yapabilir. Uzman personel egitimi ve deneyimi nedeniyle, tehlikeleri tanimak ve énlemek
icin kendisine verilen isleri degerlendirebilmelidir.

Amaca uygun kullanim

Servo aktuator sonradan gelen makinelere, tam olmayan makinelere veya donanimlara monte
etmek veya bunlarla birlestirmek igin tasarlanmistir:

- sabit buyUk sistemler,
- sabit endustriyel blyik aletler,

- yolda kullanmak icin tasarlanmamig olan ve sadece profesyonel kullanim (ticari ve
endustriyel) kullanim igin sunulan mobil makineler

Ozellikle dikkat edilmesi gereken noktalar:
- Servo aktuatore bir servo regulator Gzerinden kumanda edilmelidir.

- Servo aktuator vakum, muhtemel patlayici ortam, temiz mekan veya radyoaktif yukli alanlar
gibi, 6zel gevre kosullarinin gegerli oldugu alanlarda kullaniimamalidir.

- (Gida maddesi veya ila¢ sanayilerinde kullaniimasi i¢in dikkat edilmesi gereken noktalar:
- Servo aktuatoér sadece gida maddesi alani/iriin alani yaninda veya altinda kullaniimahidir.
- Ayrica dikkat edin 7.4 "Kullanilan yaglama maddesine iliskin uyarilar".

- Tehlikesiz bir igletim igin gerekli olan koruma tertibatlari mevcut, usuliine uygun sekilde monte
edilmis ve tam igler durumda olmalidir. Bu tertibatlar, sékilemez, bunlarda degisiklik
yapilamaz veya etkisiz hale getirilemezler.

- Acil Durdurma hallerinde, elektrik beslemesi arizalarinda ve/veya elektrik donanimindaki
hasarlarda servo aktuator,

- derhal kapatiimalidir;
- kontrolsuz tekrar galistirmaya karsi emniyete alinmalidir;
- kontrolsuz calismaya devam etmeye kargi emniyete alinmalidir.

- Tercihe bagh olarak monte edilmis olan fren, sadece bir tutma frenidir ve sadece ¢alismakta
olan servo aktlatorin acil durumlarda frenlenmesi igin kullaniimaldir.

Revizyon: 03 4022-D045530 tr-5
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Ongoriilebilir ve kaginilabilmesi miimkiin hatali kullanim

izin verilmis teknik verileri asan her tirli kullanim (6r. devir sayilari, kuvvet ve moment zorlamasi,
sicaklik), amacina uygun olmayan kullanim sayilir ve bdylece yasaktir.

Ozellikle izin verilmeyen uygulamalar:

Servo aktuatérin dogru olarak diger makinelere veya baska tam olmayan makinelere veya
monte etmeden veya bunlarla birlestirmeden calistiriimasi.

Servo aktiatorin kusurlu bir durumda kullaniimasi

Servo aktiatériin icine monte edilecegi makinenin Makine Direktifi 2006/42/EG
gereksinimlerine uygun oldugu tespit edilmeyen bir makineye monte edilerek g¢alistiriimasi.

Servo aktuatérin muhtemel patlayici bir ortamda isletiimesi

Servo aktuatorin isletme ve montaj kilavuzunu okumadan monte edilmesi

Servo aktuatériin okunabilir durumda olmayan uyari ve bilgi levhalari ile isletiimesi
Amacina uygun olmayan yaglama maddeleri kullaniimasi

Uygun olmayan servo regulatérler kullaniimasi

Amacina uygun olmayan montaj, kullanim, glic ve ortam kosullarinda kullaniimasi
Servo aktuatérin yeterli bilgiye sahip olmayan personel tarafindan monte edilmesi

Garanti ve sorumluluklar

Altta belirtilen durumlarda maddi ve kisilere gelen hasarlarda garanti ve yukumlalUk talepleri
kapsam disi kalir:

Tasima ve depolama konusundaki uyarilari dikkate almama
Amaca uygun olmayan kullanim (hatal kullanim)
Yanlis ya da hi¢ yapilmayan bakim ya da onarim ¢alismalari

Yanlis montaj / demontaj veya yanlis ¢alistirma (6rnegin rediktéri tam sabitlemeden
denemek icin galistirmak)

Servo aktuatérin bozuk glvenlik tertibatlariyla kullaniimasi
Servo aktuatérin yaglama maddesi olmaksizin galigtiriimasi
Asiri kirlenmis bir servo aktlatorin igletilmesi

WITTENSTEIN alpha GmbH limited sirketinin yazili onayi olmadan yapilan degisiklikler veya
modifikasyonlar

Genel givenlik uyarilari

A TEHLIKE

Hatali elektrik baglantilari veya izin verilmeyen gerilim altindaki
parcgalar, 6limle sonuglanabilecek agir yaralanmalara yol agabilirler.

e Tum elektrik baglanti kurma iglemlerini, yalnizca uzman personele
yaptiriniz.

e Hasar gormis kablo veya figleri derhal degistiriniz.

A UYARI

Jenerator igletiminde gerilim endiiksiyonu meydana gelir. Bu, 6liim
tehlikesi iceren elektrik garpmalarina yol agabilir.

e Jeneratdr isletiminde, fis ile baglantilarin agikta durmamasini saglayin.

4022-D045530 Revizyon: 03
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A UYARI

Donen pargalar nedeniyle firlayan nesneler, agir yaralanmalara neden
olabilir.

e Devreye almadan 6nce, servo aktiator Gzerinden cisim ve takim
aletlerini uzaklastirin.

> >

A UYARI

Servo aktuator mili iizerinde dénen pargalar, viicudun farkl
bolgelerini kaparak agir, hatta 6liime sebebiyet verebilecek kazalara
neden olabilir.

e Servo aktiator ¢calisirken, dénen makine parcalari ile aranizda yeterli bir
mesafe birakin.

e Yeniden baslatma ve istemsiz hareketlere (6rnegin kaldirma eksenlerinin
kontrolsiiz inmesi) karsi montaj ve bakim sirasinda makineyi emniyete
alin.

A UYARI

Dénme ya da hareket yoniiniin yanhs olmasi agir veya éliimciil
yaralanmalara sebep olabilir.

Dénme ya da hareket yonii Standart IEC 60034—-8'den farkl olabilir.

e Devreye almadan dnce ve devreye alma esnasinda servo aktiatorin
dénme ya da hareket yoninuin dogru oldugundan emin olun.

e Bir carpisma mutlaka dnlenmelidir (6r. bir limit stopa karsi hareket
etmenin sebep oldugu).

e Tehlikeli alan guvenlik altina alindiginda, dénme ya da hareket yonu
yavas hareket ettirilerek, dncelikle akim ve tork degerleri azaltilarak,
kontrol edilebilir.

A UYARI

Hasarli bir servo aktiiator, yaralanma riski olan kazalara yol acgabilir.

e Hatali kullanim veya makine garpismasi sonucu asiri zorlanmaya maruz
kalan bir servo akttiatérii kullanmayin (bkz. Bélim 2.5 "Ongériilebilir ve
kaginilabilmesi mimkin hatal kullanim™).

e Herhangi bir dig hasar gérGnmuyor olsa bile, ilgili servo aktiatoru
yenisiyle degistirin.

A DIKKAT

Sicak servo aktiiator govdesi (125 °C'ye kadar) ciddi yaniklara neden
olabilir.

e Servo aktlator gdvdesine, sadece koruyucu eldivenle veya servo
aktUator durdurulduktan uzun bir stre sonra dokunun.

> B Pl P

DUYURU

Gevsek ya da asiri sikilmig civata baglantilari, servo aktiiatére hasar
verebilir.

e Sikma torku degerleri verilen tim civata baglantilarini kalibre edilmis bir
tork anahtari ile sikin ve sikihdini kontrol edin.

Revizyon: 03
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A UYARI

Yag/gres yanicidir.
e Sondirmek igin basingh su kullanmayin.
e Uygun s6ndirme maddeleri toz, kdpk, su sisi ve karbondioksittir.

e Yaglayici madde Ureticisinin givenlik uyarilarina uyun (bakin Bolim 7.4
"Kullanilan yaglama maddesine iligkin uyarilar").

A DIKKAT
Coziicii maddeler ve yaglar, cilt tahrisine neden olabilir.
e Ciltle dogrudan temasindan kacinin.

Coziici maddeler ve yaglama maddeleri, toprak ve sulari kirletir.

e Temizlik i¢in olan ¢6zlici maddeleri ve ayrica yaglama maddelerini
usuliine uygun sekilde kullanin ve atiklarini dogru bertaraf edin.

2.8 Giivenlik isaret levhalari

Servo aktuator govdesinde, sicak yuzeylere kargi

uyaran bir guvenlik isaret levhasi bulunmaktadir.
é! Bu glvenlik isaret levhasi sékiilmemelidir.

=
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Servo aktuatoér, distk dis bosluklu bir planet
rediktor (B) ve bir AC servo motordan (A) meydana
gelir.

AC servo motor, fircasiz Ug fazli bir senkron
motordur; bu motorda uyartim, rotor Gzerindeki
surekli miknatislar sayesinde gerceklesir.
Komditasyon (akim ¢evirme) ve devir sayisi ayar ve
kontroll icin bir resolver veya optik enkoder
ongorulmustur. Opsiyonel olarak bir strekli uyarimh
tutma freni, motor icine entegre edilmistir.

premo SP Line ve premo XP Line cikis milleri
standart olarak su degisik tiplerde imal
edilmektedir:

Daz cikis mili
Oluklu ¢ikis mili
Evolvent profilli digli baglantisi

premo TP Line cikisi ¢ikis flangi tipindedir.

4022-D045530 tr-9



3.1 Uriin plakasi
Uriin plakasi, servo aktiatér gévdesi tizerindedir.
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P, [W]: 750 |, [Al: 4,19 Th.Cl: F 1 155°C [ U [V]: 132
n(,, [Min"]: 2256 [I° 65 [hate KW/JJ
Lubrjcation: Oil OPTIG. SYNT. 800/22() Flog: XXX
DRIVEE: | SIEMEN | | Cust.mat.no.: 1735]98

NR U w o X Ps QTvy

Adlandirma Adlandirma

A UL-Markas! “cURus” M Surekli tutmadaki motor

akimi

B CE-Markasi N Anma gug¢

C Yer tutucu: QR Kodu 0] Aktuatoérin anma akimi

D Ureticinin adresi P | izolasyon sinifi/maks. sargi

sicakhgi
E Malzeme numarasi / Artikelcode Q Anma devir sayisindaki
endukleme gerilimi

F Seri numarasi R | Giristeki anma devir sayisi

G Siparis kodu (bkz. 3.2 "Siparis kodu") S Koruma sinifi

H Calisma gerilimi T Uretim tarihi

| RedUiktér tahvil orani U Yaglayici madde

J Standarda gore 6lgim \'} Montaj konumu

K Motor tipi w Servo gevirici

L Maks. giris devri X | Musteri malzeme numarasi

Tbl-1: Uriin plakasi
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3.2 Siparis kodu

[1l2]sfalslef7][efofofr]2]s]af[s][e]7[ef[ofof1][z]a]4]s][6]7]

R T R I T e R I T AL I B R Tl Bl Il Il I B Al el
pre‘mo‘@ Gévd‘e TaLviI (;allsm‘a UyLuIanabiIir
bliyakligi gerilimi pim tahsisi
1 5 =320V Segenekler igin
2 6 =560V bakilacak sayfa
3
Flans dogru
Sektor paketi Karakteristik ozelligi yonii
G = Genel S = Standard 0=0°
R = Oval delikli flang Disli boslugu 1=90°
(Sadece XP Line) 1 = Standard 2=180°
Uriin serisi 0 = Diigtirilmiis 3=270°
B = SP Line
A =TP Line Uygulanabilir elektr.
H = XP Line Gikis geometrisi baglantisi
0 = Kamasiz dolu mil Secenekler igin
Stator uzunlugu / Flang bakilacak sayfa
ve stator ebati 1 = Kamali dolu mil /
Secenekler igin Indeks delikli
bakilacak sayfa flans ) Sogutma
2 = Evolvent mil N .
(DIN 5480) C= IDoga! konveksiyon
3 = Sistem cikisl ile sogutma
4 = Diger
Fren tipi
Yaglama S = Standart fren i = 40 — 100
P=Yag T = Standart fren i = 16 — 35
G =Gres 0 = Frensiz
F = Gidaya uygun yag
H = Gidaya uygun gres Sanm kodu

WITENSTEIN tarafindan verilir

Rediiktor modeli
F = Standard

Is1 sensorii

P =PTC STM 160
T =PT1000

K =KTY 84-130

Enkoder
Secenekler igin
bakilacak sayfa

Revizyon: 03 4022-D045530 tr-11
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Utgulanabilir elektr. baglantisi se¢enekleri Enkoder se¢enekleri
R Acili konnektér, tek-kablo R Resolver, 2-pin
w Acili konnektor, cift-kablo S EnDat 2.1 mutlak, singleturn
S Diiz konnektor, tek-kablo M EnDat 2.1 mutlak, multiturn
G Diz konnektér, gift-kablo F EnDat 2.2 mutlak, singleturn
w EnDat 2.2 mutlak, multiturn
g - - - ® i
Uygulanablllr pin tahsisi N HIPERFACE® mutlak, singleturn
K HIPERFACE® mutlak, multiturn
1 WITTENSTEIN alpha-Standart o .
ISt sensorii ile sinyal kablosu tizerinden G HIPERFACE® DSL mutlak, singleturn
2 Siemens uyumlu H HIPERFACE® DSL mutlak, multiturn
4 | WITTENSTEIN alpha-Standard L DRIVE-CLIQ mutlak, singleturn
Is1 sensoéru guc kablosunda
D DRIVE-CLIQ mutlak, multiturn
5 Rockwell uyumlu
E Rockwell mutlak, singleturn
6 B&R uyumlu
\") Rockwell mutlak, multiturn
8 Schneider uyumlu
J Rockwell DSL mutlak, singleturn
9 Beckhoff uyumlu
P Rockwell DSL mutlak, multiturn

Stator uzunlugu ve ebati segenekleri

Tahvil 16 - 35 Tahvil 40 - 100
Biiyiikliigii1 2C 1C
Biiyiikliigii2 2D 1D
Bilyiikliigii3 3F 1F

3.3 Performans verileri

Maksimum olarak izin verilen devir sayilarini ve torklari, 9.4 "Teknik veriler"bdlimune bakarak

o6grenebilirsiniz.

3.4 Kiitle

Tablo "Tbl-2", "Tbl-3" ve "Tbl-4"de servo aktuatorlerin standart agirliklari (resolver dahil, fren harig)

verilmigtir. Ur(in tipine bagl olarak, gergek kiitle, %20 oraninda sapma gosterebilir.

3.4.1 premo SP Line'in kitlesi

Agirlik [kg]
premo SP Line'in boyu BG 1 BG 2 BG 3
frensiz i=16-35 3,6 5,6 11,7
i=40-100 3,2 5,1 10,0
frenli i=16-35 4.1 6,5 13,4
i=40-100 3,5 55 10,6

Tbl-2: premo SP Line'in kitlesi [kg]

tr-12 4022-D045530
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3.4.2 premo TP Line'in kiitlesi

Agirlik [kg]
premo TP Line"in buyiikligii BG 1 BG 2 BG 3
frensiz i=16-35 3,1 5,6 10,5
i=40-100 27 5,1 8,8
frenli i=16-35 3,6 6,5 12,2
i=40-100 3,0 55 9,4
Tbl-3: premo TP Line'in kitlesi [kg]
3.4.3 premo XP Line'in kiitlesi
Agirhik [kg]
premo XP Line'in biyiiklugu BG 1 BG 2 BG 3
frensiz i=16-35 3,3 55 11,4
i=40-100 29 50 9,7
frenli i=16-35 3,8 6,4 13,1
i=40-100 3,2 54 10,3

Revizyon: 03
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Sevkiyat ve depolama

Teslimat kapsami
e (Gonderi belgesine bakarak, teslimatin tam olup olmadidini kontrol edin.

® Eksik parcalari ya da hasarlari hemen tasiyici firmaya, sigorta firmasina ya da
WITTENSTEIN alpha GmbH firmasina yazili olarak bildirin.

Ambalaj

Servo aktlatoér folyoya sariimis ve kutulara paketlenmis olarak teslim edilir.

e Paketleme malzemesini bunun igin 6ngorulmuas atik toplama merkezlerine génderin. Atik
imhasi i¢in gecerli yasal diizenlemelere uyun.

Sevkiyat

A

L4

A

A UYARI

Asili ylikler diigebilir ve ciddi yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.
e Higbir zaman asili yuklerin altinda durmayin.

e Tasima oncesinde servo aktuatori uygun sabitleme yontemiyle
emniyete alin (0rn. kemerler).

/N

A UYARI

Asiliylikler digebilir ve ciddi yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.
e Hicbir zaman asili ylkler altinda durmayin.
e Sevkiyat 6ncesinde rediktérl uygun bigimde sabitleyin (6r. kayisla).

DUYURU

Sert darbeler, 6rnegin diisme veya sert biorakilmasi sonucu, servo
aktiiatorde hasar meydana gelebilir.

e Yeterli tagima kapasitesine sahip kaldirma ya da yik baglama araclar
kullanin.

e YUk tagima ekipmaninin misaade edilen kaldirma agirhgi asiimamahdir.
e Servo aktlatorl yavasca zemine birakin.

Kutle verileri icin bakin Bolim 3.4 "Kutle".

Sadece sevkiyat i¢cin —20° C ile +50° C arasindaki ortam sicakliklarina izin verilir.
Govde buylikliugi 3 dahil, servo aktiuatorlerin sevkiyati

servo aktiatorin sevkiyati igin 6zel bir sevkiyat sekli belilenmemisgtir.

Elektrik baglantilari veya ¢ikis milinde / ¢ikis flanginda yuk taginmasina izin veriimez.

Depolama

Servo aktiatérl orijinal kutusunda, yatay konumda ve sicakligi 0°C - + 30°C araliginda kuru bir

ortamda saklayin. Servo aktiatért en fazla 2 yil boyunca bir depoda saklayin.
Depolama metodu olarak "ilk giren - ilk ¢ikan" prensibini tavsiye ederiz.

4022-D045530 Revizyon: 03
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5 Yerlestirme

e Calisma baslangicinda genel guvenlik bilgilendirmelerini okuyun (bakin Bolim 2.7 "Genel

guvenlik uyarilari").

5.1 Hazirliklar

A

A

DUYURU

Elektronik pargalarin birgogu, elektrostatik bogalmaya (ESD) karsi
hassastir. Bu, bilhassa entegre devreler (IC), yari iletken bilesenler,
yiuzde bir veya daha az toleransa sahip direngler, transistorler ve
ornegin enkoder gibi diger bilesenler icin de gecerlidir.

e ESD'ye (elektrostatik bosalma) iligkin direktiflere uyun.

DUYURU

Basing¢li hava, servo aktiiatériin kegelerine zarar verebilir.
e Servo aktlatoriin temizlenmesi igin basingl hava kullanmayin.

e Cikis milini/gikis flangini, yag ¢6zlcu, agresif olmayan bir deterjanla ve tly birakmayan temiz
bir bez kullanarak temizleyin/Uzerindeki yaglar silin.

e Vida baglantilarinda dogru sirtinme oranlari saglanabilmesi icin bitisik parcalarin tim temas
ylzeylerini kurutun.

e Ayrica temas yuzeylerinde hasar ve yabanci madde kontroll yapin.

5.2 Servo aktiiatoriin makineye montaji

Servo aktiiator, her tirlii montaj konumu igin uygundur, fakat yaglama
maddesi miktari, montaj konumuna baglidir. Montaj konumu ve
doldurulan yaglama maddesi iiriin etiketinde verilmistir (bakin Bolim
3.1 "Uriin plakasi").

e Servo aktlatori sadece belirtilen montaj konumunda monte edin.

e Kullanilan vida sabitleme yapistiricisinin gtvenlik ve uygulama
uyarilarina uyun.

Revizyon: 03
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5.2.1 premo SP Line / XP Line'in bir makineye takilmasi

Bir makineye takmak icin premo SP Line ve premo XP Line (zerinde yuvarlak gegis delikleri
bulunan bir yuvarlak flans ile donatiimistir.

Bundan farkl olarak premo XP Line uzunlamasina deliklerle donatiimig olabilir, bkz. Bélim 5.2.3
"Uzunlamasina delikli premo XP Line'in bir makineye takilmasi (opsiyon)".

e Tespit vidalarina emniyet yapistiricisi (Or.
Loctite® 243) siriin.

e Servo aktlatord, tespit vidalari ile gegis
delikleri (A) Uzerinden makineye tespit edin.

® Servo aktlatori, trln etiketini (B)
okunabilecek bigimde takin.

® Herhangi bir disk (6r. rondelalar, digli pullar)
kullanmayin.

® Ongoériilen civata blyuklikleri ve sikma
momentleri i¢in, bakin Bolim 9.1 "Bir
makineye takilmasi icin bilgiler", Tablo "Tbl-
11" ve "Tbl-13".

5.2.2 premo TP Line'in bir makineye takilmasi

Bir makineye takmak i¢in premo TP Line Uzerinde yuvarlak gegcis delikleri bulunan bir yuvarlak
flans ile donatiimistir.

e Tespit vidalarina emniyet yapistiricisi (0r.
Loctite® 243) siriin.

e Servo aktlatord, tespit vidalari ile gegis
delikleri (A) Uzerinden makineye tespit edin.

® Servo aktuatori, trln etiketini (B)
okunabilecek bigimde takin.

® Herhangi bir disk (6r. rondelalar, digli pullar)
kullanmayin.

® Ongoériilen civata blyuklikleri ve sikma
momentleri i¢in, bakin Bolim 9.1 "Bir
makineye takilmasi igin bilgiler", Tablo
"Thl-12".
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5.2.3 Uzunlamasina delikli premo XP Line'in bir makineye takilmasi (opsiyon)

Pinyon ve kremayer/disli ¢ark arasindaki dis boslugunun ayari icin, premo XP Line slot deliklerine
ve yanal kilavuzlara sahiptir. Ek bir ayar diizeni gerekli degildir. Taslanmis yan ylzeyler ayrica
moment destegi islevi de gorrler.

e Servo aktlatord, kizaktaki tagslanmis yan ylzeyler

yardimiyla merkezleyin.

Cikis pinyonu ve kremayer/disli ¢cark arasindaki dis
boslugunu ayarlayin.

® Dis boslugunun dogru ayarlanmasiyla ilgili daha
detayl bilgiyi, "alpha Pinyon-Kremayer
Sistemleri" kilavuzunda bulabilirsiniz.
Reduktorun makineye baglanmasi igin sadece
siparigle birlikte teslim edilen pullari kullaniniz (bkz.
Tablo "Tbl-5").

e Baglanti civatalarina rodelalari takin.
e Tespit vidalarina vida kilitteme yapistiricisi (6rn.

Loctite 243) sirun.

Servo aktlatoérd, tespit vidalari ile uzunlamasina
delikler (A) Uzerinden makineye tespit edin.

® Servo aktlatord, trin plakasi okunabilecek
bicimde takin.

® Ongoérilen civata blyiklikleri ve sikma
momentleri igin, bakin Bélim 9.1 "Bir makineye
takilmasi icin bilgiler", Tablo "Tbl-13".

® Secgenek olarak servo aktlatorl, ek olarak
silindirik pimler ile de makineye
sabitleyebilirsiniz. Diger bilgiler i¢in, bakin
Bolum "Montaji ve kagikhidi alinmis servo
aktGatorin pimlenmesi (opsiyon)"”.

premo XP Line'in BG 1 BG 2 BG 3
buyukligli
Dis cap [mm] - 14 16
Sikma uzunlugu - 5 6
[mm]

Revizyon: 03
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Servo aktitorin govdesinde makineye pimlenmesi icin delikler (B) bulunur.

e Makine yatagina servo aktliatoér gévdesindeki
deliklere (B) uygun pim delikleri agin.

e Delikleri silindir pimler igcin uygun gegcme
OlcUstne gore raybalayin.
® Silindir pimlere iligkin veriler icin, bakin
Tablo "Tbl-6".
e Servo aktiatoru silindir pimler ile tutturun.

~—

Rediiktor govdesindeki pim delikleri

Govde Sayisi x i¢i yivli silindir pim
biydkligi DIN 7979
DIN EN ISO 8735 Form A
BG 1 -
BG 2 2 x 6 m6
BG3 2x8 m6

Tbl-6: Pim delikleri

5.3 Cikis yanina takilan bilesenler

DUYURU

Montaj isleminde meydana gelebilecek kasmalar servo aktiiatore
hasar verebilir.

e Digli carklari ve digli kayislarini zorlamaksizin ¢ikis mili / ¢ikis flansi
Uzerine takin.

e Kesinlikle parcalari surterek ya da pargalara vurarak takmayin!
e Sadece uygun alet ve gerecler kullanarak takin.

® Cikis flangi igin dngdrulen civata buyukltkleri ve sikma torklari igin: Bkz. Bélim 9.2 "Cikis
tarafina takma bilgileri", Tablo "Tbl-14".
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5.4 Elektrik Baglantilarinin Yapilmasi

A TEHLIKE

Gerilim altindaki pargalar, dokunulmasi sonucu, ciddi yaralanmalara
ve hatta 6liime sebebiyet verebilecek elektrik garpmalarina yol agarlar.

e Elektrik tesisati déseme calismalarindan énce, elektrik teknolojisinin su
bes 6nemli glvenlik kuralini dikkate alin:

- Elektrik baglantisini kesin.

- Yanlislikla agilmamasi igin emniyete alin.

- Gerilim altinda olmadigindan emin olun.

- Topraklayin ve kisa devre yapin.

- Bitisik ve gerilim altinda olan pargalarin Gzerini ortln.

e Fislerin Uzerinde koruyucu kapaklarin olup olmadigini kontrol edin.
Uzerlerinde koruyucu kapak yoksa, fisleri hasar ve kirlenme bakimindan
kontrol edin.

A TEHLIKE

Nemli ortamda yapilan elektrik ¢caligmalari, ciddi yaralanmalara ve
hatta 6liime sebebiyet verecek elektrik garpmalarina yol agabilir.

e Elektrikli bilesenlerin montaj islemini sadece kuru mekanlarda yapin.

A UYARI

Jenerator isletiminde gerilim endiiksiyonu meydana gelir. Bu, 6liim
tehlikesi iceren elektrik garpmalarina yol acabilir.

e Jenerator isletiminde, fig ile baglantilarin acikta durmamasini saglayin.

A
A
1

Tim servo aktiiatorlerin kablolari, kablo ¢gapinin minimum 10 kati
buyiikliigiinde biikme kullanim yarigapi saglanacak sekilde
dosenmelidir. Kablolarda bir buruima meydana gelmesi 6nlenmelidir.

® Burada kullanilan serilerde bayonet baglantili soketler kullanilir. Bu, ayrica bir titresim O-

halkasina sahip bir figli baglantidir.
- M23 vidah karsi figler kullanildiginda, O-halka titresim sonucu gevsememesi igcin gédmme priz

icinde kalir.

- Bayonet baglantili karsi figler kullanildiginda, O-halka ¢ikartilmahdir.

- Ek yerleri olmayan maksimum kablo uzunlugu 50 m'dir. Kullanilan servo degistirici igin izin
verilen maksimum kablo uzunluklarina da dikkat edilmelidir.

Revizyon: 03
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6 Devreye alma ve galistirma

6.1 Givenlik uyarilar ve kullanim kosullari

e Calisma baslangicinda genel guvenlik bilgilendirmelerini okuyun (bakin Bolum 2.7 "Genel
guvenlik uyarilar”).

® Servo aktlatériin hemen yaninda bulunuldugunda bir koruyucu kulaklik tavsiye edilmektedir.

Yanhs kullanim, servo aktiiatoriin hasar gérmesine neden olabilir.

e Altta belirtilen sartlara dikkat edildiginden emin olun:
- ortam sicakhiginin 0 °C'nin altinda ve +40 °C'nin lizerinde olmamasi,
- rediktoriin yiizey sicakhiginin +90 °Cyi gegcmemesi,
- motorun yuzey sicakhiginin +115 °C'yi gegmemesi,

- montaj yuksekliginin deniz seviyesinden 1000 m Uzerinde
olmamasi.

e Diger kullanim kosullari icin Customer Service ile irtibata gecin.

e Servo aktlatéri maksimum sinir degerlerini agsmayacak sekilde kullanin,
bkz. Bolim 9.4 "Teknik veriler".

e Servo aktuatort sadece temiz, tozsuz ve kuru ortamlarda kullanin.

e Servo aktlatorl sadece, Urlin plakasinda belirtiimis olan montaj
konumunda sabit sekilde monte edilmis durumda ¢alistirin.

6.2 Elektrikli bilesenlerin devreye alinmasina iligkin veriler
Verilmis olan bilgiler, elektrikli tertibatin devreye alinmasi igin dngorilmastir.

DUYURU
Cesitli Ureticilerin servo kontrolorleri, genel olarak verilerin
kendilerine has bir yazim seklini kullanmaktadir.

Verilerin dikkate alinmamasi durumunda, tahrik diizeni ve/veya servo
kontrolor hasar gorebilir.

e Verilmis olan birimlere kesin sekilde uyun ve servo kontrolériin birimleri
ile uyumlu olup olmadiklarini kontrol edin.

e Farkli birimler s6z konusu oldugunda, ilgili uyarlamalari yapin.

® Bazi servo kontrolérlerde, tek tek parametreler arasinda bagimiiliklar vardir. Dogru veri
girislerinin saptanmasinda size memnuniyetle destek oluruz.

® Bazi servo kontrolérler igin uyarlanmis ve kontrolden gegmis 6zet seklinde devreye alma
kilavuzlarini kullanima sunuyoruz. Bu kilavuzlarda, ilgili servo konvertérlere ait uyarlanmis
parametre listelerini bulursunuz.

e Daha fazla bilgi icin web sitemizi http://wittenstein-alpha.de ziyaret edin veya Musteri
Servisimize basvurun: service@uwittenstein.de

Bu veriler, PREMO model serisinin standart motorlarinin teknik tanim verilerini ya da sinir
degerlerini genel birimlerde yansitirlar. Rediiktore bagli olan olasi sinirlamalar igin servo aktlatorin
veri bilgi foyline bakiniz.

e Kullandiginiz premo tipi icin 6ngordlmus olan verileri segin.
- Bo6lim 9.4.1 "Motor verileri premo 320 V"
- BOolim 9.4.2 "Motor verileri premo 560 V"
e Arzu edilen servo kontrolorin ilgili govde buyuklugund, uygulama verileri agisindan segin.
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7 Bakim ve atik bertarafi

e Calisma baslangicinda genel guvenlik bilgilendirmelerini okuyun (bakin Bolim 2.7 "Genel
guvenlik uyarilari").

A UYARI

Statorun surekli miknatislari, servo aktuatoriin pargalarina ayrilmasi
sirasinda etkili olan gii¢lii bir manyetik alani ¢gevreye yayarlar.

e Litfen, guicli manyetik alanlarin bulundugu ortamlardaki ¢alismalar igin
gegerli olan genel glvenlik uyarilarini (6rn. kalp pili tagiyan hastalar igin)
dikkate alin.

71 Bakim ¢aligmalari

Aktiatoriin bakim veya onarim ¢aligmalari igin kismen veya tamamen
sokiilip pargalara ayrilmasina izin verilmez.

e Bir ariza veya hi¢ calismama durumunda litfen Customer Service ile
irtibata gegin.

7.1.1 Tutma freni servis girisi
Aktlatdrlerde kullanilan tutma frenlerinin tutma momentlerine, ovalama pargaciklarinin
oksidasyonu, frenin ayni konumda ¢ok sik uygulanmasi sonucu strtinme ylzeylerinin
yassilagsmasi veya asinma nedeniyle hava boslugunun degismesi gibi faktorler etki eder. Bunun
sonucu olarak tutma momentinin toleransi — %50 ile + %100 arasinda olabilir.
Burada verilen tutma momentleri zararli etikler harig, optimum kosullar igin gegerlidir. Frenlerin
dizenli olarak bakimi yapildiginda (refreshment) tutma momentinin dismesi dnlenebilir.
Kritik uygulamalarda, yukarida belirtilen faktorlerin g6z énlinde bulundurulmasi igin tutma
momentinde yeterli bir tasarim guivenligi belirlenmesi dnerilir. Teknik servisimiz uygun
boyutlandirma konusunda size memnuniyetle destek olur.
Normal endustriyel uygulamalar icin 4 haftalik bir bakim araligi 6nerilir.

Boyutlandirmada giriste etki yapan torklara dikkat edilmelidir.

premo fren i¢cin 6nerilen tazeleme (refreshment) cevrimi
Siparig kodu: PXG XXXX-XXXXXXX-XXXXXXXXX-XXX (X=S veya T)
Birim PxG 1 PxG 2 PxG 3
Kayma devir da’’ 100
sayisl

Frenin elektrik sn 0,5

akimi altinda
olmadigi siire
Frenin elektrik sn 0,5

akimi altinda

olugu siire
Cevrim sayisi - 5

Tbl-7: premo fren icin dnerilen tazeleme (refreshment) gevrimi
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7.1.2 Gorsel inceleme
e Aktlatorin her tarafini ve tim kablolari dis hasarlar bakimindan kontrol edin.

e Radyal mil sizdirmazlik halkalari, aginan pargalardir. Bu sebepten dolayi servo aktlatort her
g6zle muayenede sizinti bakimindan kontrol edin (yad/gres kagagt).

® Radyal mil sizdirmazliklari hakkinda diger genel bilgileri, birlikte calistigimiz firmanin http://
www.simrit.de internet adresinde bulabilirsiniz.

® Montaj konumunda, c¢ikis flansinda herhangi bir yabanci maddenin (6rn. yag) birikip
birikmedigini denetleyin.

e Guvenlik isaret levhalarinin (bkz. Bolim 2.8 "Guvenlik isaret levhalari”) ve riin plakasinin
(bkz. Bolim 3.1 "Urln plakasi") mevcut ve okunur durumda oldugundan emin olun.

7.1.3 Sikma torklarinin kontrolii

e Servo aktlator gdvdesindeki ve ¢ikis flansindaki baglanti civatalarinin sikma torkunu kontrol
edin.

® Ongoriilen ve uyulmasi gerekli olan sikma torklari igin bkz. Bélim 9.1 "Bir makineye
takilmasi icin bilgiler", Tablo "Tbl-11" ve "Tbl-12" ve "Tbl-13" ile Bélum 9.2 "Cikis tarafina
takma bilgileri", Tablo "Tbl-14".

e Sikma torkunu kontrol ederken, vidalardan birinin donmeye devam ettigini tespit ederseniz,
"Civatay! yeniden takin"bdlimundeki talimatlara uyun.

Civatayi yeniden takin

e Civatay! yeniden rediktdre takarken, makinede hasara sebebiyet
verilmeyeceginden emin olun.

e Civatayi gevsetin.

e Yapigkan artiklarini civata deliginden ve civatadan uzaklastirin.

e Civatayl yagdan arindirin.

e Civatalara sabitleme yapistiricisi (érn. Loctite® 243) surdn.

e Civatay takin ve 6ngoérilen sikma momenti degerine kadar sikin.

7.1.4 Temizleme

Basing¢l hava servo aktiiatoriin kegelerine zarar verebilir.
e Servo aktlatorin temizlenmesi igin basingl hava kullanmayin.

e Servo aktlatord, temiz ve havsiz bir bezle temizleyiniz.
e Gerekirse, yag ¢ozicu nitelikte ve asindirici olmayan bir temizlik maddesi kullanin.

7.2 Bakimdan sonra isletmeye alma
e Servo aktlatorin dis ylzeyini temizleyin.
e Tum guvenlik diizeneklerini monte edin.
e Servo aktlatori isletmeye almadan énce, bir deneme galistirmasi yapin.
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7.3 Bakim plani
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Bakim galismalari | Devreye alirken | ilk 500 isletme saati Her 4 Yilda bir kez
veya 3 ay sonra haftada bir
Tutma freni servis X
girisi
Gobzle muayene ve X X X
temizleme islemi
Sikma torklarinin X X X
kontrolii
Tbl-8: Bakim plani
7.4 Kullanilan yaglama maddesine iligkin uyarilar
. TUm servo aktiatorler fabrikada ISO VG100, ISO VG220 viskozite sinifina

ait sentetik rediktor yagi (poliglikol) veya ylksek degerli gres (bkz. Grin

1 etiketi). Tum yataklar fabrikada 6mur boyu yaglanmistir.

Yaglama maddeleri ile ilgili daha fazla bilgiyi dogrudan Ureticiden alabilirsiniz:

Standart yaglama maddeleri

Gida endiistrisi icin yaglama maddeleri
(NSF-H1 kayith)

Castrol Industrie GmbH, Ménchengladbach
Tel.: + 49 2161 909-30
www.castrol.com

Kltber Lubrication Minchen KG, Miinchen
Tel.: +49 89 7876-0
www.klueber.com

7.5 Atik bertarafi

Tbl-9: Yaglama maddesi ureticisi

Servo aktlatori devre digl birakma, sékme ve bertaraf etmeye iligskin ek bilgileri Customer Service
Departmanimizdan alabilirsiniz.

e Servo aktlatori, belirlenmis atik bertaraf noktalarina birakiniz.

® Bertaraf islemini yaparken gecerli ydnetmeliklere uyun.

Revizyon: 03
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8 Arizalar

DUYURU

Caligsmadaki bir farklilik, servo aktiiatérde mevcut hasarin bir
gostergesi olabilir veya servo aktiiatore zarar verebilir.

e Servo aktlatodrl ancak ariza giderildikten sonra tekrar devreye alin.

. Ariza giderme, sadece egitimli personel tarafindan yapilmalidir.

Hata arama sirasinda ve sUriicl ayarinin optimize edilmesi amaciyla, akimi
cevrim Uzerinde grafiksel olarak c¢izdirmeniz (servo kontrolorin iglevselligi)
ve dosya olarak kullanima sunmaniz, yararli olacaktir.

Hata Olasi neden Cozum
Yiksek isletme Tasarim ¢ok zayif, anma Teknik Ozellikler'i kontrol edin.
sicakhgi isletim tlrG agildi.
Motor, rediktorin Regulatér ayarlarini kontrol edin.
Isinmasina neden oluyor.
Ortam sicakligi ¢ok yuksek. Yeterli bir sogutma saglayin.
Yikselmis isletme Yatak hasarlari Customer Service Departmanimiz
gurdltasu Disli hasarlar: ile temasa gegin.
Yag/gres kaybi Yaglama maddesi miktari Sizan yag/gresi silin ve rediktori
cok fazla takibe alin. Yaglama maddesi ¢ikisi
kisa sure sonra kesilmelidir.
Kacaklar Customer Service Departmanimiz
ile temasa gegin.
Motor galistirilamiyor Besleme hatti kesilmis Baglantilari kontrol edin
Motor ve / veya rediuktor Motor fazlari ile motor enkoderinin
arasindaki kablo baglantilar kablo baglantilarini kontrol edin
hatali
Sigorta atmig Hatay! kontrol edin ve sigortayi
degistirin
Regulatér parametreleri Kullanilan servo aktitatére bagli
hatal olarak motor parametrelerini kontrol
edin
Motor korumasi devreye Hata olup olmadigini kontrol edin.
girdi Motor koruma dizeninin dogru
ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
edin.
Yanls dénme yoni Servo kontrolérde yanhs Servo kontrolori/frekans ceviriciyi
istenen deger girigi kontrol edin. Istenen deger 6n
giriglerini ve kutup baglantilarini
kontrol edin
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Hata

Olasi neden

Céziim

Motordan vinlama
sesi geliyor ve motor
yuksek oranda akim

tiketiyor

Tahrik Gnitesi bloke olmus

Tahrik Unitesini kontrol edin

Enkoder kablo hattinda ariza

Ekoder kablo baglantisini kontrol
edin

Regulatér parametreleri
hatal

Kullanilan servo aktuatore bagli
olarak motor parametrelerini kontrol
edin

Fren ayrilmiyor

(bkz. Hata "Fren ayrilmiyor")

Fren ayriimiyor

Besleme hattinda voltaj
dismesi > 10%

Dogru baglanti voltaji mevcut
olmasini saglayin. Kablo kesitini
kontrol edin.

Fren baglantisi hatali

Baglantiyi, kutuplarin dogru
baglanmis olmasi ve gerilim
yoniunden kontrol edin

Fren bobininde, sargi veya
cisim temasi var

Customer Service Departmanimiz
ile temasa gecin.

Tutma freni kayiyor

Frenin tutma momenti
asiimis

Tasarimi kontrol edin. Bir bakim
calismasi yapin.

Hizlanma surelerine
ulasiimiyor

Yuk asiri bayuk

Tasarimi kontrol edin

Akim sinirlama etkin

Regulatér parametrelerini kontrol
edin

Konum hatasi

Enkoder kablolarinin
parazitienmeye karsi yalitimi
yeterli degil

Baglanti kablolarinin
parazitlenmeye karsi yalitimini
kontrol edin

Frenden dolayi ariza sinyali,
frenin koruyucu devresi
mevcut degil veya arizali

Frenin, konvertordeki koruma
devresini (6rn. bir varistor) kontrol
edin

Motor mili ile enkoder
arasindaki mekanik baglanti
dizeni arizali

Customer Service Departmanimiz
ile temasa gegin.

Revizyon: 03
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9 Ekler

Ozel kullanimlara iligkin sorulariniz olursa, WITTENSTEIN alpha GmbH limited sirketine danisiniz.

9.1 Bir makineye takilmasi i¢in bilgiler
9.1.1 premo SP Line'l takma bilgileri
premo SP Line servo aktuatorlerin govdelerindeki gecis delikleri
Govde Boliim dairesi Adet x Cap Civata ebati / Sikma torku
blyukligi 7] []1x [mm] Dayanim sinifi igin [Nm]
[mm]
BG 1 68 4x5,5 M5/12.9 9,0
BG 2 85 4x6,6 M6/12.9 15,4
BG 3 120 4x9,0 M8/12.9 37,3

9.1.2 premo TP Line'l takma bilgileri

Tbl-11: Bir makineye takilmasi igin bilgiler, premo SP Line

premo TP Line servo aktiuiatorlerin gévdelerindeki gecis delikleri
Govde Boliim dairesi Adet x Cap Civata ebati / Sikma torku
blytklagu %] [1x [mm] Dayanim sinifi igin [Nm]
[mm]
BG 1 79 8x4,5 M4 /129 4,55
BG 2 109 8x5,5 M5/12.9 9,0
BG 3 135 8x5,5 M5/12.9 9,0

Tbl-12: Bir makineye takilmasi i¢in bilgiler, premo TP Line

9.1.3 premo XP Line"l takma bilgileri

premo XP Line servo aktuatorlerin govdelerindeki gegis delikleri / uzunlamasina delikler
Yapi Boliim dairesi @ Adet x Cap Civata ebadi / Sikma torku
boyu [mm] [1x [mm] Dayanim sinifi igin [Nm]
Gegis Oval delikler
delikleri
BG 1 70 - 8x5,5 M5 /12.9 9,0
BG 2 90 95 8x6,6 M6 /12.9 15,4
BG 3 120 120 8x9,0 M8 /12.9 37,5
—: lutfen sorunuz
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9.2 Cikis tarafina takma bilgileri

9.2.1 Cikis flangindaki civata deligi, premo TP Line

Tip / Boliim dairesi Adet x Dis x Sikma torku
Buyuklik 7] Derinlik [Nm]
[mm] [1x[mm]x [mm] | payanim sinifi 12.9
BG 1 31,5 8xM5x7 9,0
BG 2 50,0 8 xM6 x 10 15,4
BG 3 63,0 12 x M6 x 12 15,4

Tbl-14: Cikis flangindaki civata deligi, premo TP Line

9.3 Genel makine yapiminda sik kullanilan vida disileri icin stkkma momentleri
Bassiz civata ve somunlar icin verilen sikma torklari standart degerlerdir ve su varsayimlara

dayanir:

- VDI 2230 standardina gore hesaplama (Sayi: Subat 2003)

- Vida disi ve dayanma yuzeyleri icin strtinme katsayisi u=0,10
- Akma gerilmesi sinirina yaklasma %90
- Tork anahtari Tip Il A ve D siniflari, ISO 6789'a gore

Ayar degerleri piyasada yaygin olarak kullanilan skala 6lgeklerine ve ayar olanaklarina gore
yuvarlanmis degerlerdir.

e Bu degerleri skala Gizerinde tam olarak ayarlayin.

Civatalarin sikma tork degerleri [Nm]

Mukavemet| M3 | M4 | M5 | M6 | M8 | M10 | M12 | M14 | M16 | M18 | M20 | M22 | M24
sinifi

Civata /

Somun

8.8/8 1,1512,64 | 52 | 9,0 |121,5|42,5|73,5| 118 | 180 | 258 | 362 | 495 | 625
10.9/10 [1,68|3,88| 7,6 [13,2|32,0/62,5| 108 | 173 | 264 | 368 | 520 | 700 | 890
129/12 [(1,97|4,55| 9,0 |15,4|37,5|73,5| 126 | 202 | 310 | 430 | 605 | 820 | 1040

Tbl-15: Bassiz vida ve somunlar igin sikma momentleri
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9.4 Teknik veriler

9.4.1 Motor verileri premo 320 V

Bu boélimde kullanilan motorun teknik verileri verilmektedir. Servo aktiatorin tim teknik verileri igin
aktuatorin veri bilgi féylne bakiniz. Aktiatorin izin verilen ¢ikis verileri kullanilan reduktor ile
yaglama maddesinden etkilenir. Size veri bilgi foyini memnuniyetle sunabiliriz, bununla ilgili irtibat
adresi: service@wittenstein.de

Siparis kodu PxG xXXX-XXXXXXX-XXXXXXXXX-XXX (XX = Stator)
Birim Stator | Stator | Stator | Stator | Stator | Stator

1C 2C 1D 2D 1F 3F
Caligsma gerilimi Up Vpe 320 320 320 320 320 320
Tork sabiti K; NmM/Agk 0,35 0,39 0,41 0,52 0,51 0,54
Gerilim sabiti K, Vet/krpm 21,0 23,7 25,0 31,6 31,1 32,5
Ortam sicakhgi 6, °C 40 40 40 40 40 40
Maks. sargi sicakhigi °C 140 140 140 140 140 140
emaks
Isi gecis direnci Ry, K/W 1,19 0,94 0,98 0,81 0,71 0,54
Termik zaman sabiti 1y, da 12,0 15,7 13,0 17,4 24,0 33,2
Maksimum gli¢ P,,5s kW 0,90 1,88 1,38 2,49 2,75 8,98
Maksimum tork T, ,ks Nm 1,40 2,84 2,76 5,53 6,09 16,7
Maksimum akim |, 4« Acik 4,36 7,74 7,71 12,0 13,3 34,4
Siirekli tutma torku T Nm 0,60 1,17 1,09 2,11 2,46 6,38
Siirekli tutma akimi |, Agik 1,73 2,96 2,74 4,04 4,80 12,2
Rolanti devir sayisi ng rpm 10530 | 9330 8855 7023 7166 6908
Baglanti direnci Ry Ohm 15,1 5,70 7,48 3,72 3,23 0,53
Baglanti endiiktivesi mH 10,4 6,12 10,2 7,43 6,97 2,25
Lyt
Elektriksel zaman ms 0,69 1,08 1,36 2,00 2,16 4,25
sabiti T
Kutup cifti sayisi p 4 4 4 4 4 4
Kiitlesel atalet, frensiz kgcm2 0,22 0,35 0,46 0,83 1,57 413
J
Kiitlesel atalet, frenli J kgcm2 0,23 0,45 0,52 1,08 1,68 5,34

Tbl-16: Motor verileri premo 320 V
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9.4.2 Motor verileri premo 560 V

Bu bélimde kullanilan motorun teknik verileri verilmektedir. Servo aktiatorin tim teknik verileri igin
aktiatérin veri bilgi féylne bakiniz. Aktiatorin izin verilen ¢ikis verileri kullanilan reduktor ile
yaglama maddesinden etkilenir. Size veri bilgi foylini memnuniyetle sunabiliriz, bununla ilgili irtibat
adresi: service@wittenstein.de

Siparis kodu PxG xXXX-XXXXXXX-XXXXXXXXX-XXX (XX = Stator)
Birim Stator | Stator | Stator | Stator | Stator | Stator

1C 2C 1D 2D 1F 3F
Galigma gerilimi Up 7 Vbe 560 560 560 560 560 560
Tork sabiti K; Nm/Agtk 0,60 0,68 0,72 0,91 0,89 0,93
Gerilim sabiti K, Vet/krpm | 36,4 41,1 43,3 54,8 53,8 56,3
Ortam sicakhgi 6, °C 40 40 40 40 40 40
Maks. sargi sicakhgi °C 140 140 140 140 140 140
emaks
Is1 gegis direnci Ry, K/wW 1,19 0,94 0,98 0,81 0,71 0,54
Termik zaman sabiti 1y, da 12,0 15,7 13,0 17,4 24,0 33,2
Maksimum gli¢ P, 5s kW 0,90 1,88 1,38 2,49 2,75 8,98
Maksimum tork T, ,ks Nm 1,40 2,84 2,76 5,53 6,09 16,7
Maksimum akim | 5xs Acik 2,52 4,47 4,45 6,94 7,70 19,8
Siirekli tutma torku T Nm 0,60 1,17 1,09 2,11 2,46 6,38
Siirekli tutma akimi |, Atk 1,00 1,71 1,58 2,33 2,77 7,05
Roélanti devir sayisi ng rpm 10530 | 9330 8855 7023 7166 6908
Baglanti direnci Ry Ohm 45,3 17,1 22,4 11,2 9,69 1,59
Baglanti endiiktivesi mH 31,3 18,4 30,6 22,3 20,9 6,75
Lyt
Elektriksel zaman ms 0,69 1,08 1,36 2,00 2,16 4,25
sabiti 1,
Kutup cifti sayisi p 4 4 4 4 4 4
Kiitlesel atalet, frensiz kgcm2 0,22 0,35 0,46 0,83 1,57 4,13
J
Kiitlesel atalet, frenli J kgcm2 0,23 0,45 0,52 1,08 1,68 5,34

1) Akttiatorin isletimesine izin verilen maksimum nominal ara devre voltaji 750 V.

Tbl-17: Motor verileri premo 560 V
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9.4.3 Resolver Teknik verileri
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Resolver

Siparig kodu PxG xxXX-XXXXXXX=XRXXXXXXX-XXX

Biyiuikliik Boyut 15
Tip TS2620N21E11
Kutup cifti sayisi 1
Girig gerilimi Vet 10kHz
Tahvil orani 0,5+5%
Hata * 10'maks
Sifir voltaji 20mVgy maks
Faz kaymasi 0° nominal
Empedans ZR0 70 +j 100 Ohm
Empedans ZS0 180 + j 300 Ohm
Empedans ZSS 175 + j 257 Ohm
Maks. isletme sicakligi 155 °C

Tbl-18: Resolver Teknik verileri

9.4.4 Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn

Sparis kodu PxG xxxx-XXXXXXX-XNXXXXXXX-XXX

Tip SKS36S
CGalisma gerilimi 7-12V
Arayiz Hiperface
SinCos periyot sayisi, devir basina 128

Her doniis igin ¢oziiniirliik

4096 (12 bit)

Multiturn devir sayisi

SIL- Level SIL2

Tbl-19: Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

9.4.5 Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri
Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn

Siparis kodu PxG xxXXX-XXXXXXX-XKXXXXXXX-XXX

Tip SKM36S
Calisma gerilimi 7-12V
Arayiz Hiperface

SinCos periyot sayisi, devir basina

128

Her donis i¢in ¢oziiniirlik

4096 (12 bit)

Multiturn devir sayisi

4096 (12 bit)

SIL- Level

SIL2

Tbl-20: Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri
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9.4.6 Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn

Siparis kodu PxXG XXXX-XXXXXXX-XGXXXXXXX-XXX

Tip

EKS36

Calisma gerilimi

7-12V

Arayiiz

Hiperface DSL

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her donis i¢in ¢oziindirliik

1.048.576 (20 bit)

Multiturn devir sayisi

SIL- Level

SIL2

Tbl-21: Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

9.4.7 Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn

Siparis kodu PxG xxxXX-XXXXXXX-XHXXXXXXX-XXX

Tip

EKM36

Calisma gerilimi

7-12V

Arayiiz

Hiperface DSL

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her doniis icin ¢oziiniirliik

1.048.576 (20 bit)

Multiturn devir sayisi

4096 (12 bit)

SIL- Level

SIL2

Tbl-22: Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

9.4.8 EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Singleturn

Siparis kodu PXG xXXX-XXXXXXX-XSXXXXXXX-XXX

Tip ECN 1113
Calisma gerilimi 3,6-14V
Arayiz Endat 2.2 / EnDat01
SinCos periyot sayisi, devir basina 512

Her doniis i¢in ¢oziinurluk

8192 (13 bit)

Multiturn devir sayisi -

SIL- Level -

Tbl-23: EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri
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9.4.9 EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Multiturn
Siparis kodu PxG xxxX=-XXXXXXX-XMXXXXXXX-XXX
Tip EQN 1125
Calisma gerilimi 3,6-14V
Arayuz Endat 2.2 / EnDat01
SinCos periyot sayisi, devir basina 512
Her doniis i¢in ¢oziindirliik 8192 (13 bit)
Multiturn devir sayisi 4096 (12 bit)
SIL- Level -

Tbl-24: EnDat 2.1 Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

9.4.10 EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Singleturn
Siparis kodu PxG xxxX-XXXXXXX=XFXXXXXXX~XXX
Tip ECN 1123
CGalisma gerilimi 3,6-14V
Arayiz Endat 2.2 / EnDat22
SinCos periyot sayisi, devir basina -
Her doniis igin ¢oziiniirliik 8.388.608 (23 bit)
Multiturn devir sayisi -
SIL- Level SIL2

Tbl-25: EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

9.4.11 EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Multiturn
Siparig kodu PxG xxxXX=-XXXXXXX=-XWXXXXXXX-XXX
Tip EQN 1135
Calisma gerilimi 3,6-14V
Arayiz Endat 2.2 / EnDat22
SinCos periyot sayisi, devir basina -
Her doniis i¢in ¢oziinurluk 8.388.608 (23 bit)
Multiturn devir sayisi 4096 (12 bit)
SIL- Level SIL2

Tbl-26: EnDat 2.2 Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri

tr-32 4022-D045530

Revizyon: 03



()
A

WITTENSTEIN  alpha

9.4.12 DRIVE-CLiQ Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

DRIVE-CLiQ Mutlak Enkoder Singleturn

Siparis kodu PxG xxXX=-XXXXXXX=XLXXXXXXX-XXX

Tip ECN 1324S
Calisma gerilimi 10-36V
Arayiiz DRIVE-CLIQ

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her doniis i¢in ¢oziindirliik

16.777.216 (24 bit)

Multiturn devir sayisi

SIL- Level

SIL2

Tbl-27: DRIVE-CLIQ Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri

9.4.13 DRIVE-CLiQ Mutlak enkoder Multiturn teknik verileri

DRIVE-CLiQ Mutlak enkoder Multiturn

Siparis kodu PxXG xxXX-XXXXXXX-XDXXXXXXX-XXX

Tip EQN 1336S
Galisma gerilimi 10-36V
Arayiiz DRIVE-CLIQ

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her doniis igin ¢oziiniirliik

16.777.216 (24 bit)

Multiturn devir sayisi

4096 (12 bit)

SIL- Level

SIL2

9.4.14 Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri (Rockwell uyumlu)

Tbl-28: DRIVE-CLIQ Mutlak enkoder Multiturn teknik verileri

Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn (Rockwell uyumliu)

Siparis kodu PxXG xxxXX-XXXXXXX-XEXXXXXXX-XXX

Tip SKS36S
Calisma gerilimi 7-12V
Arayiz Hiperface
SinCos periyot sayisi, devir basina 128

Her doniis igin ¢oziinurluk

4096 (12 bit)

Multiturn devir sayisi

SIL- Level

SIL2

Revizyon:

Tbl-29: Hiperface Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri (Rockwell uyumiu)
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9.4.15 Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri (Rockwell uyumliu)

Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn (Rockwell uyumlu)

Siparis kodu PxG xxxX-XXXXXXX=XVXXXXXXX=XXX

Tip SKM36S
Calisma gerilimi 7-12V
Arayiz Hiperface
SinCos periyot sayisi, devir basina 128

Her doniis i¢in ¢oziinlirliik

4096 (12 bit)

Multiturn devir sayisi

4096 (12 bit)

SIL- Level

SIL2

Tbl-30: Hiperface Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri (Rockwell uyumlu)

9.4.16 Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri (Rockwell uyumiu)

Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn (Rockwell uyumiu)

Siparis kodu PXG xXXX-XXXXXXX-XJXXXXXXX-XXX

Tip EKS36
Calisma gerilimi 7-12V
Arayiz HiperfaceDSL

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her doniis i¢in ¢oziindlirliik

1.048.576 (20 bit)

Multiturn devir sayisi

SIL- Level

SIL2

Tbl-31: Hiperface DSL Mutlak Enkoder Singleturn teknik verileri (Rockwell uyumlu)

9.4.17 Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri (Rockwell uyumiu)

Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn (Rockwell uyumiu)

Siparis kodu PXG xXXX-XXXXXXX-XPXXXXXXX-XXX

Tip EKM36
Calisma gerilimi 7-12V
Arayiz HiperfaceDSL

SinCos periyot sayisi, devir basina

Her doniis i¢in ¢oziinurluk

1.048.576 (20 bit)

Multiturn devir sayisi

4096 (12 bit)

SIL- Level

SIL2

Tbl-32: Hiperface DSL Mutlak Enkoder Multiturn teknik verileri (Rockwell uyumlu)
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9.4.18 Teknik veriler Heidenhain Artiml

Heidenhain Artiml
Siparis kodu PXG xxXXX-XXXXXXX=-XIXXXXXXX-XXX
Tip ERN 1185
Calisma gerilimi 5V
Arayiiz Artimh arayuz
SinCos periyot sayisi, devir basina 2048
Her donis i¢in ¢oziiniirliik -
Multiturn devir sayisi -
SIL- Level -
Tbl-33: Teknik veriler Heidenhain Artimli
9.4.19 Teknik veriler Sicaklik sensorleri KTY ve PT 1000
Tip KTY 84-130 PT 1000
Siparis kodu: PXG XXXX-XXXXXXX-~ PXG XXXX-XXXXXXX-~
XXKXXXXXX-XXX XX TXXXXXX-XXX
Sicaklik [C°] Direng, tip. [kOhm] Direng, tip.
[Ohm]
-30 0,391 882,11
-20 0,424 921,57
-10 0,460 960,86
0 0,498 1000
10 0,538 1039,03
20 0,581 1077,94
25 0,603 1097,4
30 0,626 1116,73
40 0,672 1155,41
50 0,722 1193,97
60 0,773 1232,42
70 0,826 1270,75
80 0,882 1308,97
90 0,940 1347,07
100 1,000 1385,06
110 1,062 1422,93
120 1,127 1460,68
130 1,194 1498,32
140 1,262 1535,84
150 1,334 1573,25
160 1,407 1610,54
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Tip KTY 84-130 PT 1000

Siparis kodu: PXG XXXX-XXXXXXX-~ PXG XXXX-XXXXXXX-~
XXKXXXXXX-XXX XX TXXXXXX-XXX
Sicaklik [C°] Direng, tip. [kOhm] Direng, tip.
[Ohm]

170 1,482 1647,72

180 1,560 1684,78

190 1,640 1721,73

200 1,722 1758,56

Tbl-34: Teknik veriler Sicaklik sensorleri KTY, NTC ve PT 1000

9.4.20 Teknik veriler Is1 sensorii PTC

tr-36

PTC STM 160

Siparis kodu: PXG XXXX-XXXXXXX=XXPXXXXXX-XXX

Hata durumunda kapanma

Karakterisitik egri DIN 44081/44082'ye gore

Sicaklik [C°] Direng¢ [Ohm]
<140 20 - 250
140 - 155 250 - 550
155 - 165 550 - 1330
165-175 1330 - 4000
> 175 > 4000

Tbl-35: Teknik veriler Isi sensorti PTC
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9.4.21 Teknik veriler Fren premo

A UYARI

Kullanilan tutma freni bir emniyet freni degildir ve kisilerin korunmasi
icin veya isletme freni olarak kullanilamaz.

Aktuatorlerde bulunan frenler bir daimi miknatis devresi bazinda etki gosterirler. Gerilimsiz
durumda fren balatalari uygulanir ve bir tutma momenti olusturulur. Gerilim altina iken daimi
miknatis alani kompanze edilir ve surtinme yuzeyleri momensiz olarak ayrilir.

Kullanilan frenler tutma freni olarak tasarlanmigtir. Amacina uygun kullanim frenin arizasiz isletme
durumunda dinamik frenleme iglemleri baglatmasi gerekmeyen uygulamalarda mimkundur.

Acil Stop durumlarinda dinamik bir frenleme islemi gerekli olabilir. Boyutlandirmada frenleme
islemine etki yapan torklara dikkat edilmelidir.

Kinetik enerjinin dinamik frenleme islemlerinde azalmasi fren balatalarinda, fren icindeki manyetik
devrenin degismesine sebep olabilecak, ovalanma asinmalari olusturur. Bunun sonucu olarak
acgma ve kapatma zamanlari degisebilir ve fren belirtilen tutma torkuna erisemez veya artik
kapanmaz.

Acil Stop durumlarinda dinamik frenleme konusunda daha fazla bilgi icin Satis Departmani'mizia
iletisime geciniz.

Arizasiz bir igsletme icin, bkz. Kapitel 7.1.1 "Tutma freni servis girisi".

PxG 1 PxG 2 PxG 3
Tahvil 16—-35 {[40-100| 16 —-35 [40-100| 16 —35 | 40-100
Birim
Tutma momenti, Nm 1,30 0,52 2,34 1,30 7,28 2,34
120 °C'de statik
Dinamik fren Nm - - - - — -
momenti
Besleme gerilimi vV DC 24 24 24 24 24 24
Anma gerilimi ve ADC 0,46 0,42 0,50 0,46 0,71 0,50
20 °C'deki akim
Baglanti suiresi msn <8 <10 <20 < - <20
Ayirma siiresi msn <35 <18 <50 <35 <60 <50

Tbl-36: Teknik veriler Fren premo

Verilmis olan acilma ve kapanma sureleri, fren icin ek bir devre kullaniimaksizin verilmistir.

® Frenin etkinlestiriimesi sonucu olusacak istenmeyen sinyalleri nlemek amaciyla, genel olarak

bir ek devre, orn. bir varistor kullaniimasi suretiyle, dngértlmelidir. Bununla ilgili olarak,
kullanilan servo kontrolorln Ureticisinin 6nceden belirlemis oldugu degerlere ve talimatlara

uyun.
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9.4.22 Uygulanabilir pin tahsisi 1
Resolverli model — Gii¢ (uygulanabilir pin tahsisi 1)

tr-38

Gomme priz Intercontec, seri 923, 6 kutuplu P, pin @ 2mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorinima

1 w

2 U
J?_ Koruyucu iletken
4 \Y

5 Fren + (opsiyonel)
6 Fren — (opsiyonel)

Tbl-37: Resolverli model — Gug¢ (uygulanabilir pin tahsisi 1)

Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm

Aktuatortuin takma tarafinin
gordndma

Pin

islev

Cos/S1

Cos-low/S3

Sin/S2

Sin-low/S4

Sic +

Sic -

Ref/R1

Ref-low/R2

Ol 0| Nl Ol O | W[ N| =

Ekran

—_
o

n.c.

—
—

n.c.

12

n.c.

Tbl-38: Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Optik enkoderli model — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 6 kutuplu P, pin @ 2mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goéranuma

1 U

2 \Y
J?. Koruyucu iletken
4 Fren + (opsiyonel)
5 Fren — (opsiyonel)
6 w

Tbl-39: Optik enkoderli model — Guig (Uygulanabilir pin tahsisi 1)
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Opsiyon "N" ve "K" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm
Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorindmi

1 REFCOS
2 Data +
3 Sic +
4 Sic -
5 SIN
6 REFSIN
7 Data -
8 COS
9 n.c.
10 GND
11 n.c.
12 7-12V

Tbl-40: Opsiyon "N" ve "K" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Opsiyon "S" ve "M" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

GoOmme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin @ 1mm
Aktuatorin takma tarafinin Pin islev
gorinima

1 A
2 A*
3 data
4 n.c.
5 clock
6 n.c.
7 M- Enkoder (0V)
8 Sic +
9 Sic -
10 P- Enkoder (Up)
11 B
12 B*
13 data*®
14 clock*
15 M- Sense (0V- Sense / Sensor 0V)
16 P- Sense (5V- Sense / Sensor Up)
17 n.c.

Tbl-41: Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)
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Opsiyon “F” ve “W” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin & 1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goéranuma

1 n.c.
2 n.c.
3 data
4 n.c.
5 clock
6 n.c.
7 M- Enkoder (0V)
8 n.c.
9 n.c.
10 P- Enkoder (Up)
11 n.c.
12 n.c.
13 data*
14 clock®
15 M- Sense (OV- Sense / Sensor 0V)
16 P- Sense (5V- Sense / Sensoér Up)

Tbl-42: Opsiyon “F” ve “W” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Opsiyon "L" ve "D" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 8+1- kutuplu E, pin 8 x @ 1mm + 1 x @ 2mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goérunima

- 1 TXP

/. oq P\ 2 TXN

/[ ©7 L0 T 3 n.c.

',( o° @ O] I 4 ov

\.8 & / 5 RXP

=l 6 RXN

7 n.c.

8 Up

9 n.c.

Tbl-43: Opsiyon "L" ve "D" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 1)
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9.4.23 Uygulanabilir pin tahsisi 2
Resolver ve EnDat enkoderli model — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 2)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 6 kutuplu P, pin @ 2mm
Aktuatorin takma tarafinin Pin islev
gorindmi
1 U
2 \Y
J?_ Koruyucu iletken
4 Fren + (opsiyonel)
5 Fren — (opsiyonel)
6 w

Tbl-44: Resolver ve EnDat enkoderli model — Gli¢ Bilyiklik 1 (Uygulanabilir pin tahsisi 2)

Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 2)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, 20° kodlu, pin @ 1mm

Aktlatérin takma tarafinin Pin islev
géranimau

Sin/S2

Sin-low/S4

n.c.

n.c.

n.c.

n.c.

Ref-low/R2

Sic +

Sic -

Ol o Nl ol O | WO N| —

Ref/R1

—_
o

Cos/S1

-_—
—

12 Cos-low/S3

Tbl-45: Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 2)
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Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 2)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin & 1mm
Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goérinuma

1 A
2 A*
3 data
4 n.c.
5 clock
6 n.c.
7 M- Enkoder (0V)
8 Sic +
9 Sic -
10 P- Enkoder (Up)
11 B
12 B*
13 data*
14 clock®
15 M- Sense (OV- Sense / Sensor 0V)
16 P- Sense (5V- Sense / Sensoér Up)
17 n.c.

Tbl-46: Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 2)

9.4.24 Uygulanabilir pin tahsisi 4
Resolverli model, EnDat ve Hiperface enkoderi — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 9 kutuplu E, pinler 4x2mm + 5x1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorinima
A U
B \Y
C w
D (J?.) Koruyucu iletken
E Sic +
F Fren + (opsiyonel)
G Fren — (opsiyonel)
H Sic -
L n.c.

Tbl-47: Resolverli model, EnDat ve Hiperface enkoderi — Gui¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 4)
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Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
géranima

Cos/S1

Cos-low/S3

Sin/S2

Sin-low/S4

n.c.

n.c.

Ref/R1

Ref-low/R2

Ekran

Ol o Nl ol O | W N| —~

—_
o

n.c.

-_—
—

n.c.

12 n.c.

Tbl-48: Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Opsiyon “N” ve “K” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm
Aktuatorin takma tarafinin Pin islev
goérunima

1 REFCOS
2 Data +
3 n.c.
4 n.c.
5 SIN
6 REFSIN
7 Data -
8 COS
9 n.c.
10 GND
11 n.c.
12 7-12V

Tbl-49: Opsiyon “N” ve “K” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)
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Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin & 1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goéranuma

1 A
2 A*
3 data
4 n.c.
5 clock
6 n.c.
7 M- Enkoder (0V)
8 n.c.
9 n.c.
10 P- Enkoder (Up)
11 B
12 B*
13 data*
14 clock®
15 M- Sense (OV- Sense / Sensor 0V)
16 P- Sense (5V- Sense / Sensoér Up)
17 n.c.

Tbl-50: Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)
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Opsiyon “F” ve “W” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin @ 1mm
Aktliatorin takma tarafinin Pin islev
gorindmi

1 n.c.
2 n.c.
3 data
4 n.c.
5 clock
6 n.c.
7 M- Enkoder (0V)
8 n.c.
9 n.c.
10 P- Enkoder (Up)
11 n.c.
12 n.c.
13 data*
14 clock®
15 M- Sense (0V- Sense / Sensor 0V)
16 P- Sense (5V- Sense / Sensor Up)
17 n.c.

Tbl-51: Opsiyon “F” ve “W” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 4)

9.4.25 Uygulanabilir pin tahsisi 5
Optik enkoderli model — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 5)

Go6mme priz Intercontec, seri 923, 9 kutuplu E, pinler 4x2mm + 5x1mm

Aktliatorin takma tarafinin Pin islev
gorinimi
U
\Y
W

Koruyucu iletken

n.c.

Fren + (opsiyonel)

Fren — (opsiyonel)

n.c.

n.c.

Tbl-52: Optik enkoderli model — Gli¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 5)
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Opsiyon “E” ve “V” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 5)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin & 1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goéranuma

1 SIN +
2 SIN -
3 COS +
4 COS -
5 Data +
6 Data -
7 n.c.
8 n.c.
9 n.c.
10 n.c.
11 +9 VDC
12 Common
13 Sic +
14 Sic -
15 n.c.
16 n.c.
17 n.c.

Tbl-53: Opsiyon “E” ve “V” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 5)

Opsiyon "J" ve "P" — Gii¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 5)

Go6mme priz Intercontec, seri 923, 9 kutuplu E, pinler 4x2mm + 5x1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goérinuma
A U
B \Y
C w
D (J’_ Koruyucu iletken
E Us/DSL +
F Fren + (opsiyonel)
G Fren — (opsiyonel)
H GND /DSL -
L n.c.

Tbl-54: Opsiyon "J" ve "P" — Gug¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 5)
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9.4.26 Uygulanabilir pin tahsisi 6
Resolver ve optik enkoderli model — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 8 kutuplu E, pinler 4x2mm + 4x1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorindmi
1 U
@ @ 2 (L) Koruyucu iletken
@ 3 W
® @ 4 \Y
@ @ A Sic +
B Sic -
C Fren + (opsiyonel)
D Fren - (opsiyonel)

Tbl-55: Resolver ve optik enkoderli model — Gug¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm

Aktlatérin takma tarafinin Pin islev
goranima

n.c.

n.c.

Sin-low/S4

Cos/S1

Ref-low/R2

n.c.

Sin/S2

Cos-low/S3

Ol 0| Nl Ol O | W[ N| —~

Ref/R1

—_
o

n.c.

-
N

n.c.

12 n.c.

Tbl-56: Opsiyon “R” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)
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Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Go6mme priz Intercontec, seri 623, 17- kutuplu E, pin & 1mm
Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorinima

1 P- Sense (5V- Sense / Sensor Up)
2 n.c.
3 n.c.
4 M- Sense (0V- Sense / Sensor 0V)
5 n.c.
6 n.c.
7 P- Enkoder (Up)
8 clock
9 clock*
10 M- Enkoder (0V)
11 n.c.
12 B
13 B*
14 data
15 A
16 A*
17 data*

Tbl-57: Opsiyon “S” ve “M” — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Opsiyon "F" ve "W" — Gii¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)

Gomme priz Intercontec, seri 723, 13- kutuplu E,
Pin5x@2mm+2xd 1mm+ 6 x @ 0,34mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
goranama

P- Enkoder (Up)
M- Enkoder (0V)
data
data*

clock

clock*

Fren + (opsiyonel)

Fren - (opsiyonel)
U
\Y
w

n.c.

m| OO @ >|lo|N|o| ol | N =

Koruyucu iletken

Tbl-58: Opsiyon "F" ve "W" — Gli¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 6)
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9.4.27 Uygulanabilir pin tahsisi 8

Optik enkoderli model — Gii¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 8)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 8 kutuplu E, pinler 4x2mm + 4x1mm

Aktlatorin takma tarafinin Pin islev
gorindmi
A Fren + (opsiyonel)
@ @ B Fren - (opsiyonel)
© C Sic +
® @ D Sic -
® @ 1 W
2 Koruyucu iletken
3 U
4 \

Tbl-59: Optik enkoderli model — Gui¢ (Uygulanabilir pin tahsisi 8)

Opsiyon "N" ve "K" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 8)

Gomme priz Intercontec, seri 623, 12 kutuplu P, pin @ 1mm

Aktiatortin takma tarafinin
goranima

Pin

islev

REFCOS

Data +

n.c.

n.c.

SIN

REFSIN

Data -

COS

Ol 0| Nl Ol O | W[ N| —~

n.c.

—_
o

GND

-
N

n.c.

12

7-12V

Tbl-60: Opsiyon "N" ve "K" — Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 8)
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9.4.28 Uygulanabilir pin tahsisi 9
Opsiyon "G" ve "H" — Gii¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 9)

Gomme priz Intercontec, seri 923, 9 kutuplu E, pinler 4x2mm + 5x1mm
Aktuatoran takma tarafinin Pin islev
goérunima
A U
B Vv
C w
D (J?_) Koruyucu iletken
E GND /DSL -
F Ekran
G Fren + (opsiyonel)
H Us /DSL +
L Fren - (opsiyonel)

Tbl-61: Opsiyon "G" ve "H" — Gui¢/Sinyal (Uygulanabilir pin tahsisi 9)

9.4.29 Kablo yapisi / Kablo kesiti

+40 °C'ye kadar olan ortam sicakliklarinda, DIN EN 60204-1 Tablo 6'ya gére déseme tira C
kablolar i¢in gecerlidir:

Siirekli tutma akimi Kablo
0 — 15 Aeff 4x1,5mm? &2 x 0,75 mm?
15 — 21 Aeff 4x2,5mm? &2x1mm?
21 - 36 Aeff 4 x 6 mm?&2x1,5mm?
36 — 50 Aeff 4 x10 mm? & 2 x 1,5 mm?
50 — 66 Aeff 4 x 16 mm? & 2 x 1,5 mm?

Tbl-62: Kablo yapisi/Kablo kesiti

Maksimum kablo uzunlugu 50 m olmalidir.
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Diizenleme Tarih Yorum Boliim

01 31.01.17 Yenilendi Tuami

02 02.01.19 Uriin serileri, 2,3,509
Givenlik uyarnisi,
teknik veriler,
Fisli baglanti

03 14.01.22 Teknik dokumanlar Kapak sayfasi
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