Codes de désignation

Réducteur*

(NP R|[0o 2 5][[s] - [v[F][1] - [5]
|

(0] [€] [7] [7Moteur™]

F = standard
A = HIGH TORQUE (pas pour
NP 005 et NVS)

(pas pour NP)

Crémaillére

les catalogues correspondants, sous www.wittenstein.fr, ou encore sur

demande
définir les composants du réducteur

@ Les composants imposés sont grisés
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Rapport de g
réduction* Jeu angulaire 2 3
Caractéristique 1 = standard 3 oy
S = standard 0 5
R = bride avec Nombre d’étages 8 g
trous oblongs 1=1 (?tage ,a_ §
2 =2 étages pre °
Diamétre IS 3 »
d’accouplement* *g % g
Type produit Taille 5 8 ‘g
NP 005 - 045 £ c @
NPL / NPS / NPR 015 - 045 3 3 s
NPK 005 - 045 Forme de la sortie g 2 £
NPLK /NPSK/NPRK 015 - 045 1 = Arbre claveté IS S o
NVS 040-063  Modeéle de réducteur 2 = Arbre cannelé (DIN 5480) E 8 g
o o
@ o
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g o
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+~ oy
£838 &

[zs 1 [200f-[2[2][1] - [1 00 o - [RI[1][]
| | | |
Type Module Effort d’avance Direction
ZST = 150 =1,5mm 4 = niveau 4 d’inclinaison|
crémaillere 200 =2 mm 3 =niveau 3 Longueur de denture
300 =3 mm 2 =niveau 2 [mm]
400 = 4 mm 1 = niveau 1 Angle d’hélice
Précision de 19,5283°
positionnement
4 = niveau 4
3 = niveau 3 Schéma de percage
2 = niveau 2 _=125mm
1 =niveau 1
Régularité de
fonctionnement
4 = niveau 4
3 =niveau 3
2 = niveau 2
1 =niveau 1
Pignon
[R. M K| [20 of - [2][2][2] - [2 2][L][1] - [0o 2 2] - [0 2 o]
| | | |
Module Effort Direction Ecart |,
150 = 1,5 mm d’avance d’inclinaispn
200 =2 mm 4 = niveau 4 de dentur
300 =3 mm 3 = niveau 3
400 = 4 mm 2 = niveau 2 Angle d’hélice
Précision de 19,5283°
positionnement
Type produit 4= n!veau 4 RMK : diamétre de I'alésage [mm]
) , 3 =niveau 3 N )
RMK = pignon monté sur 2 = niveau 2 RMS : diametre de référence

arbre claveté denture clavette [mm]
RMS = pignon monté sur

arbre cannelé

Régularité de Nombre de dents

fonctionnement

4 = niveau 4
3 = niveau 3
2 = niveau 2
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